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BiLDIiRIM

Enstitii tarafindan onaylanan Yiiksek Lisans tezimin tamamini veya herhangi bir kismin1
basili veya dijital bi¢imde arsivleme ve asagida belirtilen kosullar dahilinde erisime agma
iznini KTO Karatay Universitesine verdigimi bildiririm. Bu izinle, Universiteye verilen
kullanim haklar1 disindaki tiim fikri miilkiyet haklarim bende kalacak ve gelecekteki
calismalar (makale, kitap, lisans, patent vb.) i¢in tezimin tamaminin veya bir béliimiiniin
kullanim haklar1 yalnizca bana ait olacaktir.

Tezimin biitiinliyle kendi ¢alismam oldugunu, baskalarinin haklarini ihlal etmedigimi ve
tezimin tek yetkili sahibi oldugumu beyan ve taahhiit ederim. Telif hakki bulunan ve
sahiplerinden yazili izinle kullanilmasi zorunlu olan kaynaklari, yazili izin alarak
kullandigimi ve istenildiginde izinlerin suretlerini Universiteye teslim etmeyi taahhiit
ederim.

Yiiksekogretim Kurulu tarafindan yayimlanan “Lisanstistii Tezlerin Elektronik Ortamda
Toplanmasi, Diizenlenmesi ve Erisime A¢ilmasina iliskin Y&nerge” kapsaminda, tezim,
asagida belirtilen kosullar haricince, YOK Ulusal Tez Merkezi ve KTO Karatay
Universitesi Acik Erisim Sisteminde erisime agilir.

[] Enstitii / Fakiilte Yénetim Kurulu karari ile tezimin erisime acilmasi mezuniyet
tarihimden itibaren 2 y1l ertelenmistir.’

[_] Enstitii / Fakiilte Yonetim Kurulunun gerekgeli karar ile tezimin erisime agilmasi
mezuniyet tarihimden itibaren ... ay ertelenmistir.?

[] Tezimle ilgili gizlilik karar1 verilmistir.3*
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1 MADDE 6(1) Lisansiistii tezle ilgili patent bagvurusu yapilmasi veya patent alma siirecinin devam etmesi
durumunda, tez danigmaninin 6nerisi ve enstitii anabilim dalinin uygun goriisii tizerine enstitii veya fakiilte
yonetim kurulu iki yil siire ile tezin erisime agilmasinin ertelenmesine karar verebilir.

2MADDE 6(2) Yeni teknik, materyal ve metotlarin kullanildig1, heniiz makaleye déniismemis veya patent
gibi yontemlerle korunmamig ve internetten paylagilmast durumunda 3. sahislara veya kurumlara haksiz
kazan¢ imkani olugturabilecek bilgi ve bulgulari igeren tezler hakkinda tez danigmaninin 6nerisi ve enstitii
anabilim dalinin uygun goriisii lizerine enstitii veya fakiilte yonetim kurulunun gerekgeli karari ile alt1 ay1
agsmamak {izere tezin erisime agilmasi engellenebilir.

S MADDE 7(1) Ulusal ¢ikarlar1 veya giivenligi ilgilendiren, emniyet, istihbarat, savunma ve giivenlik,
saglik vb. konulara iligkin lisansiistii tezlerle ilgili gizlilik karari, tezin yapildigi kurum tarafindan verilir.
Kurum ve kuruluslarla yapilan igbirligi protokolii cergevesinde hazirlanan lisansiistii tezlere iliskin gizlilik
karar ise, ilgili kurum ve kurulusun Onerisi ile enstitii veya fakiiltenin uygun goriisii {izerine iiniversite
yonetim kurulu tarafindan verilir. Gizlilik karar1 verilen tezler Yiikseko6gretim Kuruluna bildirilir.

4 MADDE 7(2) Gizlilik karar verilen tezler gizlilik siiresince enstitii veya fakiilte tarafindan gizlilik
kurallar1 gergevesinde muhafaza edilir, gizlilik kararmin kaldirilmasi halinde Tez Otomasyon Sistemine
yiiklenir.
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OZET

Zeynep TUTKUN
Hareketli Sistemlerin Konut I¢ Mekanlarinda Incelenmesi
Yiiksek Lisans Tezi
Konya, 2024

Dogada her sey siirekli degisir ve gelisir. Canlilar hayatta kalmak i¢in bu degisimlere
uyum saglamalidir. Mimarlik, temelde insan ihtiyaglarina cevap veren bir meslek dalidir
ve insan hareketi, donilisimii ve degisen ihtiyaglar1 goz Oniinde bulundurmalidir.
Geleneksel mimari, uzun yillar barinma ihtiyaglarina ¢6ziim sunsa da toplumdaki
degisimler ve bireysel tercihlerin g¢esitlenmesi, konut tasarimina yeni bir perspektif
getirmistir. Artik konutlar, barinma alanlar1 olmanin &tesine gegerek, kullanicilarin
ihtiyaglarina, yasam tarzlarina ve degisen gereksinimlerine uyum saglayabilen dinamik
yasam alanlar1 haline gelmektedir. Bu evrimsel siirecte, hareketli mimari sistemler konut
tasarimlarinda etkin bir rol oynamaktadir.

Hareketli tasarimlari ele alan bu tez ¢alismasimin amaci, konutlarda insan hayatindaki
farkli aktivite ve memnuniyet diizeylerine cevap veren hareketli i¢ mekan tasarimlarin
incelemektir. Mimarhigin siirekli degisen insan hareketine, ihtiyaglarima ve yasam
tarzlarina nasil uyum saglamasi gerektigine odaklanmaktadir. Konut tasariminda
kullanilan hareketli mimari sistemlerin islevsel ve estetik yonlerini vurgulayarak, bu
sistemlerin konut tasarimina etkilerini, avantajlarin1 ve gelecekteki potansiyellerini
kapsamli bir gekilde incelemeyi amaglamaktadir.

Calisma ii¢ ana boliimden olusmaktadir. 11k olarak giris boliimiinde ¢alismanin amaci,
kapsami ve yontemi agiklanmistir. IKinci béliimde, hareket kavrami, mimari ile iliskisi ve
konut mekanlarinda hareketin gerekliligi ele alinmig ve hareketli mimarlik
uygulamalarinda kullanilan kayma, donme, daralma genisleme, acilip kapanma, katlanma
ve gerilme hareketi ile kontrol mekanizmalar1 incelenmistir. Ugiincii boliimde, konut
mekanlarinda kullanilan i¢ mekéan donatilar1 {izerinde durulmus ve hareketli sistemler
kullanilarak tasarlanan yirmi adet konut projesi incelenerek, sistemlerin zaman igindeki
evrimini gérmek amaciyla yapim tarihine gore siralanmistir. Sonug¢ boliimiinde ise
degerlendirmeler ve Oneriler yer almaktadir.

Anahtar Kelimeler

Hareketli mimarlik, i¢ mekan, konut, uyarlanabilirlik.



ABSTRACT

Zeynep TUTKUN
Examination of Movable Systems in Residential Interior Spaces
Master’s Thesis

Konya, 2024

In nature, everything constantly changes and evolves. Living beings must adapt to these
changes to survive. Architecture is fundamentally a profession that responds to human
needs and should consider human movements, transformations, and evolving needs.
While traditional architecture has provided solutions to housing needs for many years,
societal changes and diversifying individual preferences have brought a new perspective
to residential design. Homes are now evolving into dynamic living spaces beyond mere
shelter, adapting to users' needs, lifestyles, and changing requirements. In this
evolutionary process, mobile architectural systems are influential in residential designs.

The aim of this thesis, which focuses on mobile designs, is to examine movable interior
designs that respond to different levels of activity and satisfaction in human life within
residences. It focuses on how architecture should adapt to the ever-changing human
movements, needs, and lifestyles. By highlighting the functional and aesthetic aspects of
mobile architectural systems wused in residential design, the study aims to
comprehensively examine these systems' impact, advantages, and future potential on
housing design.

The study consists of three main sections. Firstly, in the introduction, the study's purpose,
scope, and methodology are explained, establishing the groundwork for the study. The
second section discusses the concept of movement, its relationship with architecture, and
the necessity of movement in residential spaces. Various movements, such as sliding,
rotating, shrinking, expanding, opening and closing, folding, and stretching, as well as
control mechanisms used in mobile architecture applications, are examined. The third
section focuses on interior furnishings used in residential spaces, and twenty residential
projects designed using movable systems are examined. These projects are arranged
chronologically based on their construction dates to observe the evolution of the systems
over time. The conclusion section includes evaluations and suggestions.

Keywords
Mobile architecture, interior space, housing, adaptability.
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1. GIRIS
Dogada, her sey siirekli olarak degisim ve doniisiim i¢indedir. Higbir sey sabit halde
kalmaz ve birden bire ortaya ¢ikmaz. Hareket, yasamin en temel kanunudur ve tiim

canlilar yasanan bu degisimlere uyum sagladiklar diizeyde hayatta kalmaktadir.

Temelinde insan olan ve insanla etkilesim iginde olan bir meslek dali olan mimarlik, insan
hareketine, doniisiimiine ve degisen ihtiyaglarina cevap verebilecek diizeyde olmalidir.
Statik yaklagimlar ile tasarlanan konut mekanlari, ylizyillardan beri insanlarin barinma
ihtiyaglarina ¢6ziim sunmus olsa da, toplumda yasanan degisimler, bireysel tercihlerin
cesitlenmesi, konut tasarimina farkli bakis agilar1 getirmistir. Konutlar, sadece birer
barinma alani olmaktan ¢ikip, ev sahiplerinin kisisel ihtiyaglarina, yasam tarzlarina ve
degisen gereksinimlerine uyum saglayabilen dinamik yasam alanlarina doniismektedir.
Bu evrimsel siiregte, konutlarda hareketli mimari sistemlerin kullanimi 6nemli bir rol

oynamaktadir.

Bu tez ¢alismasinin amaci, konut i¢ mekanlarinda hareketli mimari sistemlerin islevsel
ve estetik yonlerini belirterek konut tasarimina olan etkilerini, avantajlarini ve gelecekteki
potansiyellerini kapsamli bir sekilde incelemektir. Geleneksel konut tasarim
normlarindan farklilik gosteren bu sistemlerin, kullanicilara sagladigi esneklik,
fonksiyonellik, ekonomiklik, mahremiyet ve estetik katkilar1 {izerinde durarak, konut
tasarimi standartlarini nasil doniistiirdiiglinii anlamak hedeflenmektedir. Ayrica, hareketli
mimari sistemlerin teknolojik entegrasyonu, kullanim ¢esitliligi, glinliik yasantiya etkisi
ve tasarim trendlerindeki rolii gibi alanlarda detayli bir analiz sunarak, mimarlar,
tasarimcilar ve kullanicilar i¢in gelecekteki konut tasarimini sekillendirmelerine yardimct
olacak bir anlayis olugturmay1 amaglamaktadir. Bu dogrultuda asagida belirtilen sorulara

cevaplar aranmistir:

* Konutlarda hareketli mimari sistemlerin kullanimi, kullanicilarin degisen

ithtiyaclarina nasil cevap vermektedir?
*  Hareketli mimari sistemlerin konut tasariminda sagladig1 avantajlar nelerdir?

*  Hareketli mimari sistemlerin konut tasarimindaki uygulama alanlar1 ve kullanim

cesitlilikleri nelerdir?

»  Hareketli mimari sistemlerin kullaniminda karsilasilan zorluklar nelerdir ?



Bu aragtirma sorularindan hareketle calismada, hareketli mimarlik konusunu ele alan
yiiksek lisans ve doktora tezleri, yerel ve uluslararasi yayinlanan kitaplar, makaleler ve
internet ortami lizerinden elde edilen veriler detayli olarak incelenmistir. Yapilan literatiir
taramasinda hareket kavrami, bu kavramin mimari ile iliskisi ve harekete ihtiya¢ duyulma
nedenleri, hareketli tasarimlarin tarihsel evrimi konularma yogunlasilmis ve bu

konulardaki ¢alismalar detayli olarak incelenmistir.

Calismada ilk olarak hareket kavrami, mimari ve hareket iligkisi, konut mekanlarinda
harekete ihtiyag duyulma sebebi detayli olarak incelenerek elde edilen verilen
toplanmistir. Ardindan hareketli mimarlik uygulamalarinda kullanilan hareket tiirleri olan
kayma, donme, daralma-genisleme, acilip-kapanma, katlanma ve gerilme hareketi ile
kontrol mekanizmalar1 incelenmistir. Yapilan incelemelerin ardindan konut
mekanlarinda kullanilan i¢ mekan donatilari ele alinmis ve hareketli ic mekan tasarimina
sahip oldugu diistiniilerek 20 adet konut projesi se¢ilmistir. Bu projeler sirasi ile Schroder
House, Internally Rotating House, VVoid Space, Nine Square, Grid House, Holley Loft,
Frontier, Circuit Box, Tourne Sol,Parenthetical House, Domestic Transformer House,
Tokyo Switch Apartmani, Life Edited Apartment, Pop Up Interactive Apartment, MJE
House, Yo! Home, Pivot Apartment, Triplex in Paris, The 5:1 Apartment, Sleep and Play,
Beyome’dur. Projeler, siireg igerisindeki gelisimini gormek amaciyla yapim tarihi en eski
olandan baslanarak siralanmistir. Yapim yili, hareketli 6ge, hareket tiirii, hareketin
mekandaki etkisi ve kontrol mekanizmasi bagliklar1 altinda yazili metinler ve gorseller
lizerinden incelenmistir. Inceleme sonucu elde edilen veriler toplanarak tablo ile

aktarilmistir.

Sonug kisminda, yapilan literatiir ¢alismasi sonucu elde edilen veriler, incelenen 6rnekler
bir tabloda toplanmis ve karsilagtirma yapilmistir. Elde edilen bulgulara ve

degerlendirmelere yer verilmistir.



2. MEKANDA HAREKET KAVRAMI

2.1. Hareket Kavrami

Hareket kavrami Tiirk Dil Kurumu sozligiinde " Bir cismin durumunun ve yerinin
degismesi, devinim, aksiyon " olarak tanimlanmaktadir (TDK, 2022). Hareket, genel
olarak bir yerden bagka bir yere dogru bir degisim veya bir eylemi ifade eden kapsamli

bir terimdir. Bu, fiziksel, duygusal, toplumsal ve baska bir¢ok baglamda kullanilabilir.

Aydogdu’ya (2018) gore her sey akar ve hareket yasamin bir pargasidir. Evrendeki her
sey siirekli hareket eder ve doniisiir. David Bohm' da (2005) benzer sekilde dogada higbir
seyin sabit kalmadigin1 vurgulamaktadir. Her sey siirekli bir doniisiim halindedir. Ancak
higbir sey higbir seyin iginden birden ¢ikmaz ve benzer bir sekilde, kendisinden sonra var
olan bir seye mutlak surette yol agmama anlaminda, bir iz birakmadan kaybolmaz. Bohm
(2005) diinyanin bu genel 6zelligini deneyimler alanini 6zetleyen gézlem ve deney ile

celiskiye diismemis bir prensiple ifade etmektedir.

Bohm'un sozlerinden sunlart c¢ikarmak miimkiindiir; hareket evrenin en temel

kanunlarindan biridir. Hicbir sey oldugu gibi kalmaz, evren siirekli devinim halindedir.

Dogada bulunan biitiin canlilarin yasamlarini devam ettirebilmek ve hayata uyum
saglamak icin beslenme, barinma, ¢cogalma, avlanma ve diismanlarindan korunma gibi
cesitli gereksinimleri vardir. Bu gereksinimleri kargilamak i¢in hareket ederler, kosarlar,
yiizerler, deri degistirirler, giinese yonelirler ve bu 6zellikleri sayesinde doga ile uyum
saglarlar. Canlilarin uyum saglarken gosterdigi kalitsal degisimler veya uyum saglama
yetenegi " adaptasyon " olarak tanimlanmaktadir (Kasaboglu, 2016). Insanlarda,
hayvanlarda ve bitkilerde goriilen hareketler, mekanizmalar ve oriintiiler Leonardo Da

Vinci ve birgok tasarimciya ilham ve yenilik kaynagi olmustur (Alexander, 1983).

Kinetik sanat¢1 George Rickey, " The Morphology of Movement: A Study of Kinetic Art"
adli makalede hareketin temel ilkelerini aciklamis ve hareketli olmayi, belirli kati
formlarin olmadig1 tahmin edilemeyen ve arastiritlmamis bir olgu olarak nitelendirmistir
(Raskin, 2008). Hareket ve form iliskisini kavramak i¢in farkli sekillerdeki hareketleri
incelemis, geminin hareketlerinden yola cikarak tanimlamalar gelistirmistir (Sekil 1)

(Basar, 2014). Rickey, eserleri araciligiyla hareketin, sanati1 sabit bir forma indirgeyen



geleneksel anlayistan saparak, siirekli degisen bir deneyim haline getirebilecegini

savunmustur.
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Sekil 1. Gemi hareketleri
Kaynak:(Kephart, 2009)

Olusan geometrik degisimleri, denizde ilerleyen hareketli bir gemide olusan
hareketlerden yola ¢ikarak diiriilme (roll), hatve (pitch), yiikselme (rise), algalma (fall),
kesme (yaw), sapma (sheer) ve bunlarin kombinasyonlar1 olarak agiklamistir (Kephart,

2009).

Rickey’e gore bir ressam i¢in sekiller ve renkler ne ifade ediyorsa, en kiigiik bir hareket
de tasarimci i¢in ayni seyi ifade etmektedir. Temel hareketler az ve basittir. Bir ressamin
calismalari nasil bir sprektrum ile sinirliysa hareket de gerceklesme siiresi agisindan algi
cergevesinde ve sanatginin kontrolii dahilinde olmalidir. Cok az tip ve sayida olmalarina

ragmen tipki renklerdeki gibi sonsuz sayida kombinasyondan olusurlar (Moloney, 2011).

2.2. Mekan ve Hareket Kavram

Hareket, varliklarin durum veya konum degisikliklerini ifade eden bir kavramdir. Degisen
yasam kosullarinda hareketin bir zorunluluk haline gelmesi, degisimi reddeden siirece
yeni bir bakis getirmesini saglamistir. Stirekli olarak doniisen yasamda, duragan olarak
tasarlanan mekan da siirekliligini ve giincelligini muhafaza etmek i¢in hareket yetenegi

kazanmistir (Basar, 2014).

Mimari yaygin olarak statik (duragan), degisen kosullara tepki vermeyen bir meslek dali
olarak bilinmektedir (Kormanikova vd., 2017). Bunun yani sira mimarlik, insani esas alan
ve insanla etkilesim i¢inde olan bir meslek dalidir. Mimarlik, insanin mekani algilama
bicimi ve insan deneyimi ile yakindan iliskilidir. Bunun bir getirisi olarak mimarlik,
insanin hareket, degisebilirlik ve esneklik ihtiyaclarina karsilik verebilmelidir (Coban
Cinar, 2022). Yap1 bilesenlerinin zaman igerisinde kullanim amacinin, islevinin ve
toplumun ihtiyaglariin degisebilecegi diisiincesi mithendis ve mimarlari yeni bir arayisa

yoneltmis ve boylece " Mimarlikta Hareket " kavrami ortaya ¢ikmistir (Korkmaz, 2004).
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Mimari mekanlarda hareket, genellikle pragmatik uyumlar dogrultusunda olugmaktadir.
Yapilan uygulamalarin ¢ogu islevsel verimliligi yiikseltmeyi amaglamaktadir. Mekanda
hareketli elemanlara ihtiya¢c duyulmasinin c¢esitli sebepleri vardir bunlar; mekan
verimliligi, ekonomik fayda, mahremiyet, konfor gibi sebeplerdir. Islevin yaninda
mekana estetik deger katmak tasarimcinin kontroliindedir. Hareketin bi¢imi , durumu ,
malzemesi , kullanici ile etkilesimi gibi birgok deger kullanilarak ve degistirilerek

mekanin hareketi tasarlanabilmektedir (Basar, 2014).

William Zuk ve Roger H. Clark' a gore (1970), tim canlilarin hayatta kalmak i¢in
gosterdikleri uyum, mimarlik alaninda da benzer bigimde islemektedir. Zuk ve Clark' a
gore bulundugu ¢evreye uyum saglamayan fonksiyonlar zamanla tiikenecektir. Dogada
bulunan canlilarda etki tepki iliskisi dogrudan olusmaktadir. Mimaride ise forma etkiyen
kuvvetler c¢evrenin etkisi ile sekillenmektedir (Sekil 2). Mimaride amag, tasarimin
miimkiin olan en fazla etkiye cevap olusturmasidir. Forma etkiyen her bir farkli kuvvet
farkli bir formu ortaya koymaktadir. Tasarim ise her bir forma uyum saglayabilecek
nitelikte olmalidir. Bundan yola ¢ikarak mimaride hareketin temelinde degisen kosullara

uyum saglamak vardir demek miimkiindiir.

KUVVET - 1

[——
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—

= ' KUVVET-. TEPKI
= - % » FORM
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[RE———
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S
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——

Sekil 2. Kuvvet form iliskisi
Kaynak: (Zuk & Clark, 1970)

Hareket-form iliskisi iizerinde yapilan bir baska ¢alisma da 1772-1779 yillarinda Isvigreli
miihendis Kristofer Polhem tarafindan gergeklestirilmistir. Polhem, " Mekanik Alfabeden
Harfler " adli galigmasinda hareketli tasarimlara yardimer olmasini amaglayarak agactan
yaptigi mekanik objeler ile hareketi gorsellestirerek form-hareket iliskisini
gostermektedir (Sekil 3). Makinedeki her bir obje bir hareketi tariflemektedir. Boylelikle
hareket somut olarak ifade edilmistir (Parkes, 2009). Polhem'in ¢alismasi mekan ve
hareket iligkisini somut olarak aciklamak i¢in yeterli olsa da mekanin hareketini yalnizca

makineler ile deneyimlemek yeterli bir anlatim degildir. Hareket kullanicinin duyular ile
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de deneyimlemesi sonucu olusan bir eylemdir. Bundan yola ¢ikarak Polhem'in
calismasina his, duygu vb. eklendigi taktirde uygun bir tanimlama gergeklestirilmistir

demek mumkiindiir.

Sekil 3. Mekanik alfabeden harfler
Kaynak: (Parkes, 2009)

Balkan ‘a (1997) gore mimarlik, statik duragan bir kavram olarak kabul gormiis ve
mekanin doniigebilecegi goz ardi edilmistir. Bununla birlikte mekanin kullanicisi olan
insanlar, canlilar ve doga siirekli olarak degisim ve doniisiim i¢indedir. Boylece
mekanlarda da hareket arayisina gidilmis ve kullanicilarin beklentilerini maksimum
diizeyde karsilayabilen tasarimlar gelistirilmeye baslanmistir. Siirekli olarak doniisiime

ve gelisime acik tasarim anlayist hareketin mimaride yer almasina neden olmustur.

Yasamda degisim, ¢ok hizli gelisim gostermektedir. Mimari alandaki esnek tasarim
arayislarina ¢6ziim olmasi i¢in gelistirilen ¢esitli tasarim yaklagimlari bulunmaktadir. Bu
tasarim yaklagimlarinin ilKi, statik tasarimdir. Statik yaklasimda ¢oziimler yalnizca belirli
ithtiyaclart karsilamaya yoneliktir. Degisen kosullara gore degismeleri giictiir. Anlik
gereksinimlere cevap olarak sunulabilen statik tasarim, kosullar degistiginde islevsiz hale
gelip yeni tasarim ¢Ozlimlerine ihtiya¢ duymaktadir. Bir baska tasarim yaklagimi agik
plan sistemidir. Alman mimar Mies Van der Roh'un temsilcisi oldugu bu tasarim
yaklagiminda total mekan kavrami gibi tek alternatifli mekan c¢oziimlemeleri yerine
degisen kosullara uyum saglayabilen ¢éziimler iiretmeyi esas almaktadir (Sekil 4). Bu
hedefle tasarlanan yapilarda mekan tasarimi kullaniciya birakilir. Kullanic1 beklentileri
dogrultusunda mekani tasarlar ve ihtiya¢ halinde mekani ve donatilar1 doniistiiriir.

Ornegin bir mekan gelecek 100 yiln degisimleri diisiiniilerek tasarlanabilir fakat
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planlanan bu degisimler gelecek yillarda planlandigi gibi olmayabilir. Bu nedenle agik
planli ¢6ziimiin tiim iglevlere cevap verememesi miimkiindiir. Bundan yola ¢ikarak tiim
ihtiyaglara cevap verebilecek hareketli tasarim anlayisina ihtiya¢ duyulmustur. Bu
anlayisa gore form, sekil degistirme, yer degistirme veya farkli bir hareketi

gerceklestirebilmektedir (Zuk & Clark, 1970).

@0

— >

@0 —

Sekil 4. Tasarim yaklasimlar

1.Statik Mimari Tasarim Yaklagimi
2.Acik Plan Sistemli Tasarim Yaklagimi
3.Hareketli Mimari Tasarim Yaklasimi
Kaynak: (Zuk & Clark, 1970)

Hareket, mekan ile kurdugu iliski sonucu form bulmaktadir. Harekete dair incelemeler
ise Can Bagar (2014) " Mekan hareketlerinin fiziksel, topolojik ve deneyimsel baglamlar
tizerinden incelenmesi " adli tez calismasinda bes baslikta ele almistir (Sekil 5). Bu
basliklardan ilki hareketin mekéan ile olan iliskisinin mekanda nasil karsilik buldugunu
aciklayan parga biitiin iliskisidir. Ikincisi yap1 formlar1 arasindaki orani ele alan lgektir.
Ucgiinciisii mekanda hareketin gerceklestigi noktay: tarifleyen konumdur. Bir digeri ise
hareketin mekanda tekraridir ve sonuncu baslik ise hareketin mekanda form buldugu bir
baska durumu agiklayan simetridir. Bu basliklar hareketin mekanlasma potansiyelini

kavramak icin ele alinmustir.
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Sekil 5. Hareket mekan iliskisi
Kaynak: (Basar, 2014)

Hareket mekanin tiimiinde karsimiza ¢ikabilecegi gibi mekanmn bir boliimiinde veya
mekanda bulunan bir objede de karsimiza ¢ikabilmektedir. Mekanin tiimiinde hareketin
gerceklesmesi, belirli bir kisminda gergeklesmesine gore daha zor bir harekettir. Mekanin
timiinde goriilen hareket, bir konumdan baska bir konuma yapinin tagmmas: ile
olmaktadir. Bu hareket tekerlek, ray gibi mekanik sistemler ile miimkiin olmaktadir. Bu
tiir yapilar Kronenburg tarafindan 'mobil yapi' olarak tanimlanmistir. Kronenburg'a
(1998) gore mobil mimarligin kapsama alani yapinin bulundugu yer ile baglantisinin

bulunmamasi, farkli bir konuma da yerlestirilebilmesine olanak saglayan yapilardir.

Mekanin biitiin olarak hareket halinde bulundugu yapilara bir aks etrafinda hareket eden

yapilar da 6rnek olarak gosterilebilmektedir. Bu hareketin manzaraya yonelim, giinese



yonelim gibi farkli nedenleri bulunmaktadir. Yapinin tamami bir aks etrafinda hareket
edebilecegini bir yapmin belirli bir mekadninin da aks etrafinda hareketi miimkiin
olmaktadir. Bu tiir yapilara linlii Fransiz mimar Engere Pettit'in tasarlamis oldugu
heliotropik ev 6rnek olarak gosterilmektedir (Sekil 6). Yapiyr dondiirmek igin taban
kaidesine doner mekanizma yerlestirilmistir (Sekil 7). Yapi, giin 1s1gindan iist diizeyde
fayda saglamak i¢in giinesi takip etmeyi amaclar. Taban kaidesinde bulunan doéner

mekanizma rulmanli kol ile desteklenmistir (Fouad, 2012).

Sekil 6. Heliotropik ev on goriiniis
Kaynak: (Fouad, 2012)

Sekil 7. Heliotropik ev zemin mekanizmasi
Kaynak: (Fouad, 2012)

Yapmin belirli bir kismimin hareket ettigi sistemlerin ilk O6rnekleri kapilar ve
pencerelerdir. Ardindan boéliicii elemanlar, catilar dosemeler ve cepheler gibi birgok yapi

elemanina entegre olmustur.



Yapinin tlimiiniin veya yapi elemanlarinin hareketinin disinda yapi bilesenlerinin
birbirleri ile etkilesim kurarak olusturulan sistem tiirleri de bulunmaktadir. Hareketli
striiktiirel sistemler olarak adlandirilan bu sistemler, birgok tasiyici bilesenin hareket
etmesi ile gergeklesmektedir. Hanaor'a (2008) gore hareket, parga seviyesinden ¢ok

sistem seviyesinde aranmalidir

Mimaride hareket, biiyiik 6l¢ekli yapilarda miimkiin olabildigi gibi daha kii¢iik dlcekli
yap1 elemanlarinda da miimkiin olabilmektedir. Biiyiik 6l¢ekli yapilar i¢in daha karmagik
mekanik sistemler gerekli iken kiigiik 6l¢ekli yapilarin hareketleri daha basit ¢oziimler ile
miimkiin olabilmektedir. Ornegin Chuck Hoberman tarafindan tasarlanan diinyanin
acilan en biiyiik kemeri olarak bilinen 11 m boy ve 22 m genislige sahip Olimpiyat

Kemeri hareketi i¢in iki adet 30 beygir giice sahip motor bulunmaktadir ve 20 saniyede

perdenin ac¢ilmasini saglayan sekiz ayri kablo ile kontrol edilmektedir (Sekil 8).

Sekil 8. Hoberman olimpiyat kemeri acilma hareketi

Kaynak: (ParametricHouse, 2023)

Yap1 eleman1 dlgeginde ise Ollie Sandalye, yalnizca ipin g¢ekilmesi ile bir saniyede

acilmaktadir (Sekil 9).

Sekil 9. Ollie sandalye
Kaynak: (Mufioz, 2018)
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Konum bilgisi, hareketin durumu ve gergeklestigi yerin bilgisidir. Hareket, mimaride yap1

kabugunda, i¢ mekanda veya yapinin tamaminda goriilebilmektedir.

Yapmin tamaminda goriilen hareket, genellikle bir aks etrafinda donme hareketi
gerceklestirilerek olusturulmaktadir. Ornegin 1930 yilinda Angelo Invernizzi tarafindan
tasarlanan Girasole evinde hareket, yapinin tamaminda goriilmektedir (Sekil 10). Yapi,

merkezi bir aks etrafinda 360 derece donebilmektedir.

Sekil 10. Girasole evi
Kaynak: (Galfetti,2014)

Cepheler, yalnizca bir diizlem tanimlamakla kalmayip ayn1 zamanda hareketi ile mekanin

yeniden ifadesinde rol oynamaktadir. Cephelerde kullanilan hareket:
+  Kaullanici ve mekan arasindaki yiizey tabanli etkilesime
*  Yapisal eylemler barindiran mimarinin hareket 6zelliklerine
«  Reaktif niteliklere hassas mekanlara

* Akilli cephelerin bulundurdugu kontrol mekanizmalarmin uyarlanabilir

niteliklerine cevap vermektedir (Cakir, 2021).

Mimaride hareketli cepheler ise iki farkli sekilde ifade edilmektedir. Bunlardan ilki
degisen ¢evre kosullarina ve meteorolojiye gore degisim, doniisiim gosteren akilli cephe
sistemleri, digeri ise estetik kaygilar ile tasarlanan medyatik cephelerdir. Her iki sistemin
ortak 6zelligi dig mekéan ile i¢ mekan arasindaki iletisimi saglayan 6ge olmasi ve hareketli

sistem barindirmasidir (Moloney, 2006).
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Aedas Arquitectos tarafindan 2012 yilinda tasarlanan, Al Bahr Towers (Al Bahr
Kuleleri), degisen c¢evre kosullarina uyum saglamasi igin gelistirilen akilli cephe
sistemlerine 6rnektir.150 metre uzunlugunda seffaf bir cam kullanarak tasarlanan yapi,
ticgen dinamik golgeleme sistemi ile tipki bir semsiye gibi acilip kapanan, birlesmis
modiillerden olusan bir form ile gilinesin konumuna bagli olarak katlanma hareketi
yaparak ac¢ilmaktadir (Sekil 11). Giines 1sinlar1 gelmeye basladiginda dogu cephesinde
bulunan tiggen elemanlar kapanmaktadir. Bilgisayar ile kontrol edilen cephe sistemi ile

yapi 1s1l konfor ihtiyacini karsilamaktadir (Cakir, 2021).

Sekil 11. Al Bahr kuleleri cephe hareketi
Kaynak: (Schielke, 2014)

Gelisen teknoloji, yenilikler, kullanicilarin beklentilerindeki degisimler toplumun
yasaminda da degisimler beraberinde getirmistir. Kullanicilarin degisim ve beklentilerine
cevap verebilmek amaciyla i¢ mekanlarda da birtakim yeni arayislara gidilmistir. Sabit,
mekanlar ihtiyaclara kolaylikla uyum saglayamamaya baglamis boylelikle hareket, i¢

mekanlarda da kullanilmaya baglanmistir.

Degisen yasam kosullar1 ve beklentilerle kiiglik alanlarda ¢oklu kullanim barindiran
mekanlara olan ihtiya¢ giin gectikce artmistir. Bu beklentiye cevap verebilmesi i¢in
Isveg'te White Design firmasi tasarladigi Optibo konutu ile 25 m?'ye sahip kiigiik bir
alanda birgok islevi bir arada barindiran bir konut projedir (Sekil 12). Hareketli sistemler
kullanilarak tasarlanan mekdnda amag, kiicik alanda bir¢ok fonksiyonun
¢oziimlenmesidir. Uyuma, oturma, beslenme ve ¢alisma fonksiyonlarini elektronik panel
ile kontrol eden yapida donat1 elemanlar1 déseme igerisine gizlenmistir. ihtiyaca gore

farkli fonksiyonda kullanilabilir hale getirilen elemanlar ise hidrolik sistem ile kontrol
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edilmektedir. Mekanda mutfak sabit tutulmus olup, banyo bolimii mekandan siirgiilii
kapilar araciligi ile ayrilmistir (Sekil 13) (Mostaedi, 2006).

Sekil 12. Optibo evi plan ¢izimleri
Kaynak: (Mostaedi, 2006)

Sekil 13. Optibo evi
Kaynak: (Mostaedi, 2006)

Hareketin iginde bulundugu mekan veya obje ile ne sekilde iliski kurdugu, oldukga
onemli bir faktordiir. Hareketli bilesenin tekil halde bulunmasi veya hareketin tekrari
kullanici-mekan iligskisini farklilagtiran bir 6zelliktir. Hareket, mekan ig¢inde belirli
periyotlarda artis -azalis gosteren veya degisen tekrarlar ile kullanici ile iliski kurmaktadir
(Basar, 2014).

Alan Dorin (1999), hareket ile zaman iliskisini " Bir ressam nasil ki renkleri kontrol

edebiliyor, bir bestekar sesleri kontrol edebiliyor ise kinetik sanat¢1 da siiregleri kontrol
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edebilir" sozleri ile agiklamistir (S.68). Hareketin siire¢ sonucunda olustugunu ifade eden
Dorin, bu siiregleri vurus (pulse), akis (stream), artis (increase), azalis (decrease),
kompleks (complex) bes baslikta acgiklamistir. Diizenli eylemleri vurus olarak
tanimlamis, bu eylemler kisa ve diizenli periyotlarda meydana geliyorsa akis olusturur.
Artan ve azalan periyotlarda gergeklesen siiregler ise Dorin'e (1999) gore karmagsik

tekrarlarin bulunmadigi sonu olamayan degisim siirecidir (Sekil 14) (5.72).

MWW

vurus  akis artig/azaliy kompleks

Sekil 14. Tekrarin siirec¢ icindeki durumu
Kaynak: (Dorin, 1999)

Mekanda yap1 elemanlarinin tekrari olabilecegi gibi yap1 bileseni 6l¢eginde de tekrarlar
miimkiindiir. Cephe sistemlerinde sikca goriilen tekrarlar, cesitli kombinasyonlar
olusturarak bigimde farkliliga sebep olmaktadir. Ornegin 1987 yilinda Fransa'nin
baskenti Paris'te sehrin merkezine insa edilen Institut du Monde Arabe (Arap Diinyasi
Enstitiisii), Arap bolgesinde olduk¢a yaygin bir golgeleme elemani olan kafes
desenlerinden olusan yaklasik 30.000 adet " mashrabiya " modiiliiniin tekrar1 ile cephe

sistemini olusturmaktadir (Sekil 15-16).

Sekil 15. Arap Diinyasi Enstitiisii cephe modiilii
Kaynak: (ArchDaily, 2011)
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Sekil 16. Arap Diinyas1 Enstitiisii dis cephe goriiniimii
Kaynak: (ArchDaily, 2011)

Simetri, hareketin mekan ile nasil bir iliski kurdugunu ve mekan i¢inde konumunun nasil
oldugunu belirten durumdur. George Rickey (1967), simetri durumunu, hareketin kalici
olmayan 6zelligini ele alarak kinetige doniistiiriilemeyen bir 6zellik olarak tariflemistir.
Rickey’e gore hareketin tekrarlanamamasinin nedeni zamanin tersine cevrilemez
olusudur. Bundan yola ¢ikarak, hareketin de simetrik olamayacagini 6ne siirmiis ve

simetrinin harekete ¢evrilemeyen bir olgu oldugunu belirtmistir.

2.2.1. Hareketin Mekanda Tarihsel Olarak Incelenmesi

Hareketli elemanlarin en ilkel Ornekleri insanlarin ilk barinma mekanlari olan
magaralarda goriilmektedir. Magara girislerinde kap1 gorevi goren hareketli taslar,
hareketli yap1 elemanlarinin en eski 6rneklerindendir (Sekil 17). Diisman saldirilarindan
saklanmak amaciyla inga edilen yeralti sehirlerinde bulunan hareketli siirgii taslari,
yaklasik olarak 30-50 cm eninde ve 200-500 kg agirhiginda olup sadece igeriden
acilmaktadir. Mekanlar aras1 ayrimi saglayan bu taslar, ortalarinda bulunan delik yardimi

ile agilip kapanmaktadir (Inan, 2014).
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Sekil 17. Yeralti sehirlerinde bulunan hareketli tas
Hareket, mimari yapilarda yapinin tiimiinde veya mekanin bir kisminda uygulanabilecegi
gibi donatilarda da uygulanmaktadir. Katlanir mobilyalar, hareketli mobilya
tasarimlarinin ilk 6rneklerini olusturmaktadir. Katlanir mobilyalarin ilk 6rneklerini ise
MO.2200 yillarinda Siimer rolyefinde bulunan katlanir tabureler olusturmaktadir (Sekil
18). Siimer rolyefinde goriilen taburelerde, oturma kisimlarinda deri ve ayaklari arasinda

malzemenin yirtilmasini 6nlemek amach ip kullanilmistir (Olger, 2015).

Sekil 18. MO 2200 yilinda Siimer rélyefinde goriilen katlamir tabure
Kaynak: (Gurr, K., Straker, L., Moore, 1998)

Katlanir taburelerin bir bagka ornekleri ise Antik Misir'da goriilmektedir. Antik Misir'da
kullanilan katlanabilir tabureler genellikle taginabilir ve pratik oturma ¢oziimleri olarak
tasarlanmistir (Sekil 19). Tabureler genellikle ahsap veya metal gibi dayanikli
malzemelerden yapilmistir. Bu tabureler genellikle katlanabilir ozelliklere sahiptir,
boylece tagimasi ve depolamasi kolaydir. Karsilikli iki gergi ile birbirine baglanan

taburelere sonradan arkalik eklenmesi ile koltuga cevrilmektedir. Misir firavunu
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Tutankhamon' un mezarindan bu taburelere 6rnek olabilecek bir taht ¢ikarilmistir (Sekil

20)(Boyla, 2012).

Sekil 19. Antik Misir doneminden katlanir tabure 6rnegi
Kaynak: (Ahlat, 2018)

Sekil 20. Tutankhamon'un koltugu
Kaynak: (Demirarslan, 2019)

Antik Misir'da katlanir taburelerin yani sira katlanir yatak drnekleri de goriilmektedir.
Katlanabilir olmasinin en biiyiik avantaji tagima kolaylig1 saglamasidir. Tutankhamon'un
yatagi katlanir yataga bir ornektir (Sekil 21). Beyaz boyali ahsaptan yapilan yatak, bakir
menteseler yardimi ile baglanmis olup tige katlanabilmektedir (Erdem, 2007).

17



Sekil 21. Tutankamon'un katlanir yatagi
Kaynak: (Fox, 1951)

Mimarlik tarihinin her doneminde degisim ihtiyacina cevap verebilmek gerekli bir
tasarim kriteri olmustur. M.O. 70 ve 80 yillar1 arasinda Roma'da insa edilen Colosseum,
hareketli elemanlara sahip yapisi ile mekan kullaniminda cesitlilik saglamaktadir.
Colosseum, Roma Imparatorlugu déneminde gladyatdr doviisleri, hayvan avlari, halk
gosterileri ve diger cesitli etkinliklere ev sahipligi yapan 50.000 kisi kapasiteli bir
amfitiyatrodur (Sekil 22). 186x156 m ¢apinda asma germe sistem ile kurulan ¢at1 Ortiisii

istege gore agilip kapanabilen yapiya sahiptir (Kronenburg, 1995).

Sekil 22. Colosseum
Kaynak: (Kuhn, 1913)

Helenistik donemde hareket, tapinak kapilarinda goriilmiistiir. Basing, bosluk ve denge
ilkelerinden faydalanilarak olusturulan sistem ile tapmak kapilarmin agilma hareketi
miimkiin olmaktadir. Olusturulan diizenekte, sunak tasinin (A) ig¢inde bulunan hava,
atesin yakilmasiyla genlesir ve (B) numarali kiirenin igindeki suya basing
olugturmaktadir. Olusan basing ile su kovaya (D) gegmekte ve i¢ine su akmasiyla agirligi
artan kap1 siitunlarda bulunan ipleri gererek siitunlarin donmesini ve kapinin agilmasini
saglamaktadir. Ates sondiigiinde basincin azalmasiyla birlikte su ilk haline geri donmekte
ve kovanin agirligini azaltmaktadir (Sekil 23). Boylece su buhart yer degistirmekte ve

stitunlarin ters yone dogru hareketi ile kap1 kapanmaktadir (Topdemir, 2011).
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Sekil 23. Otomatik sistemle acilip kapanan tapimak kapisi
Kaynak: (Topdemir, 2011)

Hareketli sistemlerin bir bagka 6rnegi Orta ¢agdan saldirilardan korunmak amaciyla
yapilan koprii mekanizmalaridir (Sekil 24). Kale girislerinde yer alan bu kopriiler, ving
ve kasnaklarin zincirleri ¢ekmesi ile hareket etmekte ve boylelikle kale kapilari
acilmaktadir (Fouad, 2012).

Sekil 24. Orta cag koprii mekanizmasi
Kaynak: (Cakir, 2021)

Sanayi Devrimi'ne kadar, mimarideki hareket kavraminin uygulanabilirligi, kullanilan
malzemelerin ve mevcut yap1 tekniklerinin sinirlamalarina bagl olarak gergeklesmistir.
Ancak 18.ylizyilda yasanan Sanayi Devrimi, toplum yasantisi ve mimaride kokli
degisimlere neden olmustur. Buhar giicliyle ¢calisan makinelerin kullanimi, yeni hareket
tekniklerinin gelistirilmesi ve endiistriyel {iretimin artmasi gibi etkenler, mimaride
degisikliklere yol acmistir. Sanayilesme, hareketin kolaylasmasint ve degisimi

kacinilmaz hale getirmistir. Bu siire¢, tarim alanindaki geligsmelerle birlikte kirsal niifusun
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azalmasina ve kentlere goc¢ etmesine sebep olmustur. Artan niifus, kentlerdeki yasam
alanlarinin azalmasina neden olmus ve kullanicilarin mimari mekanlardan beklentilerini
degistirmistir. Bu degisen beklentilere cevap verecek yeni tasarim yaklasimlarina olan

ihtiyag, mimaride farkli arayislara yol agmistir (Ashton,1997).

1854 yilinda Elisha Otis tarafindan tasarlanan New York Cristal Palace Expo'da tanitilan
buharli asansorler ile hareketli platform kavramini ortaya ¢ikmustir (Sekil 25). 11k olarak
yuk tagimak amacli tasarlanan asansorler zamanla gelisim gostererek yolcu asansdrleri

olarak da kullanilmaya baslanmistir (Rousi, 2014).

Sekil 25. Elisha Otis tarafindan tasarlanan asansor
Kaynak: (Sigirc, 2021)

20. ytizy1l, mimaride hareketin kullanimi {izerine yapilan denemelerin ve bir dizi kinetik
mimari projenin tasarlandigi bir dsnemdir. Bu projelerin bir kism1 uygulamaya gecerken
bir kismi ise sadece kagit lizerinde kalmistir. Ortak Ozellikleri, dinamik bir gevre
olusturarak mimariyi hareketli toplum yasantisinin bir parcast haline getirmeyi

amaclamis olmalaridir.

20. yiizyil kinetik mimari projelerine verilebilecek en 6nemli 6rnek Vladimir Tatlin
tarafindan tasarlanan Ill. Enternasyonal Aniti’dir (Sekil 26). Yapi, duragan olsa bile
enerjiyi sizdirmasi prensibi ile tasarlanmistir. 400 m yiikseklige ulasan yapinin helezonik
formu iginde kiip seklinde bir mekan bulundurmaktadir. Kiipiin iistiinde ise kii¢iik bir
piramit ve tizerinde giinde bir defa yer degistirebilen yarim kiire bulunmaktadir (Sekil
27). Bumodel 1920 yilinda VIII. Sovyetler Kongresi'nde sergilenmis fakat higbir zaman
uygulamaya ge¢cmemistir (Tafli, 2019).
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Sekil 26. I11. Enternasyonal Amti el ¢izimi
Kaynak: (Tafli, 2019)

Sekil 27. 111. Enternasyonal Amiti maketi
Kaynak: (Tafli, 2019)

Erich Mendelsohn (1999), 'dinamik ve islev' adli sdyleminde islevsel hareketin mutlaka
olmas1 gerektigini, yeni bir devinimin diinyay1 etkisi altina aldigini sdylemistir.
Kullanicilarin hareketlerinin gii¢lerinin ve gerilimleri farkli sartlar sunmakta ve enerji
parcalandig1 anda enerji Ogelerini kesfetmenin enerjiden yeni bir biitiin olusturmak
oldugunu eklemistir. Theo van Doesburg (1971) ise yeni mimarhigin farkli islevsel
beklentilere uyum saglayarak boliinen mekanlardan meydana gelecegini sdylemis ve
zemin kat planinin ortadan kaldirilmasi ve mekanin her bir kisminda devingen pano veya

boliiciilerin kullanilmasinin gerekli oldugunu eklemistir.

Ik etapta yalnizca eskiz iizerinde kalan hareketli tasarimlar 1937 yilina gelindiginde
mimar Jean Prouvé'nin, sokiiliip takilabilir yap1 tasarimlari ile gelistirmistir. Prouve,

hareketli duvarlar, doner kapilar ve tekerlekli mobilya tiretmistir (Siegal, 2002).

1957 yilinda kurulmus olan GEAM (Groupe d'Etudes de I'Architecture mobile), islevli

bir mimarlik amaciyla olusturduklar1 programda yapilarin kat sayilarinin ¢ok fazla
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oldugunu ve yasama uygun olmadiklarini, bundan dolay1 yapilarin doniigebilir olmasi
gerektigini soylemis ve mekanlarin esnek olmasini ve kullanicisinin degisen ihtiyaglarina
cevap vermesi gerektigini eklemistir. Ek olarak bunlarin uygulamaya gecebilmesi i¢in
yap1 elemanlarinin da degisebilir 6zellikte olmasini gerektigini vurgulamistir. Hareketli
duvar, tavan, dosemeler ve degisebilir birimlerin bu ilkeleri uygulamada

kullanilabilecegini 6neri olarak sunmustur (Conrads, 1991).

1961 yilinda mimarliga yeni bir olusum getirmek isteyen mimarlar Architecture ve
telegram kelimelerinin birlesiminden olusan "Archigram" olusturmuslardir. Bu grup
mimarligin tekdiize ve tekrara diisen projelerine tepki olarak kurulmustur. Mimari telgraf
anlamina gelen Archigram, benzer fikirlere sahip mimarlarin diisiincelerini ve eserlerini
sunacaklari bir grup olarak ortaya ¢ikmistir (Sadler, 2005). Bu topluluk ilk baskilarini

yayinladiginda tasarim diinyasinda biiyiik yanki uyandirmistir.

Archigram’da en 6nemli 6ge harekettir. Hareket 6gesi kisilerin hareketinden baslamis,
konutlarin hareketi ile devam etmis ve en sonda ise kentin hareketine ulagsmistir (Sadler,

2005). Sedat Giirel (1968) Archigram grubunun ana temalarini su sekilde 6zetlemistir:
* Adaptasyon ve mutasyon kavramlarinin mimari kavramlara eklenmesi

* Teknolojinin kullanicilarin tim ihtiyaglarina cevap verebilecek sekilde {ist

seviyeye getirilmesi.
*  Estetik kaygilarin temel amag olmasi (Giirel, 1968).

Yukarida belirtilen temalar hareketli mimarhik kavraminin ¢ikis hedefleri ile
ortismektedir. Bu temalarin gelistirilmesi ile mimari tasarimlarda tek bir yapinin degil,
kentlerin hareketleri s6z konusu olmaya baslamigtir. Archigram'in ii¢ temel temasi
bulunmaktadir. Bunlar; Living City (Yasayan Sehir), Plug-in City (Tak-Cikar Sehir) ve
Walking City (Yiiriiyen Sehir)’dir (Cook, 1999).

Archigram grubunun tamaminin yirittiigii ilk proje olan Living City (Yasayan Sehir)’de
temel amag, yeni bir sehir Onerisi sunmak yerine mevcut sehrin dinamikligini devam

ettirmektir (Sekil 28). Archigram’a goére sehrin dinamikligi devam ettirilmezse sehir
mimarlarin elinde yok olmakla kars1 karsiya kalacaktir (Cook, 1999).
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Sekil 28. Living City

Kaynak: (Sadler, 2005)
Plug-in City (Tak-Cikar Sehir), Archigram'in temel prensiplerinin 6zetidir. 1964 yilinda
Peter Cook tarafindan tasarlanan Plug-in City, tak-sok prensibi ile ¢alisan bir projedir. Bu
projede tiim birimler belirli bir mre sahiptir. Bu birimler 6mriinii tamamladiginda kentin

tizerinde bulunan vingler ile degistirilirler (Sekil 29).
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Sekil 29. Plug-in City sistem kesiti
Kaynak:(Cook, 1999)
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Ron Herron'un Projesi olan Walking City (Yiiriiyen Sehir)’de hareket, Plug-in City 'den
farkli olarak mimari Ogelerin yer degistirilmesi ile degil, kentin timiiniin yer
degistirilmesi ile miimkiin olmaktadir. Walking City, teleskopik bacaklara sahip bir
robota benzemektedir (Sekil 30). Ugur Tanyeli'ye (2005) gore nasil hareket edeceginin
bilinmedigi bir imajdir.

3

:

Sekil 30. Walking City in New York
Kaynak: (Cook, 1999)

1967 yilinda ‘The Weekend Telegraph’ gazetesi Archigram grubundan 1990 yilinin
evinin tasarlanmasi i¢in bir proje yapilmasin ister. Yapi, fonksiyonunun bir getirisi
olarak sabit ve kalici bir yere ihtiyag duymaktadir. Fakat ‘gelecegin evi' kullanici
ihtiyaglarina gore degisen, hareketli 6geler kullanilarak tasarlanmis bir yapidir (Sekil 31).
Hareket edebilecek, ayarlanabilir olarak tasarlanan yapida duvar, tavan ve dosemeler
ihtiyag¢ halinde dontisebilmektedir. Ddseme, tercihe gore sert ve yumusak kullanilabilme
olanagi sunmaktadir. Oturma ve yatma alanlar1 ise sabit planlanmamistir. Oturma ve
yatma yerleri hava ile sisirilecek sekilde tasarlanmis ve yatak ortiisii agirligi, yastik sayisi
gibi tercihler kullanicinin kontroliine birakilmistir (Sekil 32). Belirli alanlarda c¢eper
olusturan paravanlar robotlar yardimi ile olusturulmaktadir. Algalan tavanlar ile kullanici
kendine 6zel bir alan olusturabilmektedir. Bu proje ile Archigram, standartlagmanin,
gelecekte kullanicinin yasam alanlarindaki tercih imkénimi engelleyecegine yonelik

yaklasima zit olarak standartlagsma iginde kisisellestirme olusturmustur.
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Sekil 31. 1990’s House
Kaynak: (Cook, 1993)

Sekil 32. 1990’s House
Kaynak: (Cook, 1993)

1972 yilma gelindiginde mekan tasarimlarinda yenilikler getirilmis ve tasarimlarin
gelistirilerek tekdiizelikten kurtulmasi istenmistir. Bu yillarda Modern Sanatlar

Miizesi’nde gergeklestirilen sergide hareketli yasam tiniteleri sergilenmistir.

Bu sergide Ettore Sottsass yapmis oldugu tasarimla tekerler tizerinde hareket edebilen
dolap tasarimi ile gesitli grup alternatifleri ile ihtiyaca uygun sekilde diizenlenebilen
mekan olusumunu gozler Oniine sermistir. Polyester malzeme kullanilarak yapilan
dolapta bulunan {initeler menteseler araciligi ile birbirleri arasinda baglant1 kurmuslardir

(BEDUK, 2003).

1972 yilinda New Domestic Landscape isimli sergide ise G. Mari, duvarda ve zeminde
tasarladig1 doniistiiriilebilir elemanlar ile i¢ mekanda esnek kullanim imkéani sunmustur.

Zeminde yumusak malzemeler kullanilmis ve ihtiya¢ halinde koltuk ve yataga
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doniistiiriilebilecek bicimde tasarlanmistir. Masa ve dolaplar ise yapida boliicii duvar

niteligi tasimaktadir.

20. yiizy1lin sonlarinda hareketli tasarim olanaklari biiyiik gelisim gostermistir (Moloney,
2011). Bilgisayar teknolojisinin ve hassas makinelerin gelisimi, hareketli mimari
tasarimlarinda daha karmasik ve hassas hareketlerin gergeklestirilmesine imkan
tanimistir.  Gelisen malzemeler ile daha hafif, dayanikli ve esnek malzemelerin
kullanilmasina olanak saglamis, boylece tasarimcilar daha biiyiik ve karmasik hareketli

yapilar tasarlamaya baslamstir.

Hareket kavrami, insanlik tarihi boyunca mimarinin temel dinamiklerinden biri olmustur.
Mimari tasarimlart etkileyen bu kavram, ozellikle teknolojik gelismelerin artmasiyla
birlikte daha fazla 6nem kazanmistir. Hareketli sistemlerin uygulanabilirligi, hizla
ilerleyen teknoloji ve yenilik¢i malzemelerin etkisiyle siirekli evrim gecirmektedir. Bu
evrim, mimari tasarimin sinirlarini genigleterek, mekanlar1 daha dinamik ve fonksiyonel
getirmektedir. Hareket kavraminin mimarideki evrimi, mimari tasarimlarin nasil
sekillendigini ve gelecekte nasil daha dinamik ve akilli mekanlarla karsilasilabileceginin

anlasilmasina yardimei olmaktadir.

2.3. Hareket Tiirleri

Hareket, dogada her canlida bulundugu gibi tiim yapilarda da az veya ¢ok miktarda
bulunmaktadir. Yapilarda hareket, teknoloji ve yeni malzemeler ile zamanla degisiklige
ugramakta ve bu sayede yapilarin gereksinimleri karsilanmaktadir. Zaman igerisinde
yapilar hafiflemekte, kompozit sistemler ve hareketli yap1 kabugu yayginlasmaktadir
(Ekmekei, 2005).

Fox ve Kemp (2009) kinetik mimari kavramini su sekilde tanimlamistir: "Kinetik mimari
genellikle degisebilen hareket yetenegine, konuma ve geometriye sahip yapilardir" Bu
kimyasal, mekanik, pnomatik, dogal veya mekanik yollarla ve ayrica boyut ve sekil
degistirerek, katlanarak, kayarak, genisleyerek ve degistirilerek de yapilmaktadir.
Yapilan bu tanimlamalara ek olarak, degisebilir geometriye veya harekete sahip yapilari,
yani membran veya kablo ag1 pnomatik yapilar ile yapilan degisim yetenegine sahip

elastik formlu yapilar1 ve sert malzemeden yapilmis, birbirine eklemler ile baglanmis
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acilabilen, kapanabilen, katlanabilen ve genisleyebilen sert formda yapilari da

icermektedir (Megahed, 2017).

Kinetik mimarlik uygulamalarinda hareket; hareket yoniine, serbestlik derecesine,
serbestlik tiirtine gore siniflandirilmaktadir. Temel mekanizmalar ile gergeklestirilen bu
uygulamalar; kayma, donme, daralma-genisleme, agilip-kapanma, katlanma, gerilme

basliklar1 altinda incelenmistir.

2.3.1. Kayma Hareketi

Mimaride kayma hareketi, bir yap1 veya tasarimin belirli bir diizlem boyunca kayarak
hareket etme yetenegini ifade etmektedir. Bu hareket kapi ve pencereler gibi basit
sistemlerde kullanilirken kimi zaman ise gelismis sistemlerde kullanilabilmektedir.

Mimaride kayma hareketinin uygulandigi bazi yap1 elemanlar1 sunlardir:

»  Bir mekanm boéliinmesi veya birlestirilmesi amaciyla kullanilan kayar duvarlar

veya paneller.
*  Yapimin dis cephesinde kullanilan kayar cephe elemanlari
I¢ mekanlarda kullamldiginda, kayar &zelliklere sahip olabilen tavan panelleri
«  Kayar mobilya sistemleri

Bu ornekler, kayma hareketinin mekanda nasil kullanilabilecegini gosteren ¢esitli
uygulamalardir. Bu tiir mekanizmalar, mekanin fonksiyonunu artirabilir, kullanim

esnekligi saglayabilir ve estetik bir ¢esitlilik sunabilmektedir.

Maison a Bordeaux (Bordeaux Evi), Hollandali mimar Rem Koolhaas tarafindan
tasarlanan Bordeaux, Fransa'da bulunan ve kayma hareketi gergeklestirilerek mekanda
hareketi gerceklestiren bir konut projesidir (Sekil 33). Koolhaas proje igin
gorevlendirilmeden Once proje sahibi bir kaza ge¢irmis ve tekerli sandalye ile yasamina

devam etmeye baglamistir (Kroll, 2011).
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Sekil 33. Maison a Bordeaux kat planlari
Kaynak: (Fouad, 2012)

Mavi renk asansor platformunu, kirmizi renk ana merdiveni, yesil renk ise servis

merdivenini, sar1 renk ise iki kati birbirine baglayan merdiveni gostermektedir.

Rem Koolhaas ise Bordeaux’da uyguladig1 projenin kalbini 3*3,5m'lik asansor platform
olusturmaktadir. Kitapligin 6n kismina yerlestirilen ve {li¢ kati1 birbirine baglayan
platform, asagi yukari yaptig1 kayma hareketi ile asansor gorevi gérmektedir (Sekil 34).
Hareketli asansor yalnizca bir baglanti elemani olarak degil, ayni zamanda farkl
mekansal kullanim sunmaktadir. Uzaktan kumanda ile kontrol edilebilen platform,
tekerlekli sandalye kullanan proje sahibinin yasamini kolaylastiracak bir ¢dziim olmustur

(Sekil 35-36) (Fouad, 2012).

Sekil 34. Maison a Bordeaux platform katlara ulasim
Kaynak: (Fouad, 2012)

28



Sekil 35. Maison a Bordeaux hareketli platform
Kaynak: (Fouad, 2012)

Sekil 36. Maison a Bordeaux hareketli platform
Kaynak: (Kroll, 2011)

Mekanda kayma hareketi gergeklestirerek hareketi saglayan bir bagka yapi Shigaru
Ban’in tasarlamis oldugu Japonya’da bulunan 2100 m? alana sahip Naked House
projesidir (Sekil 37). Kisisel mekan olarak tasarlanan oda tiniteleri tekerlekler tizerinde
hareket ettirilebilmektedir. Yapi, dort mobil iinitenin ana mekan i¢inde hareketli ile
olugsmaktadir. Kullanimda esneklik saglayan hareketli tiniteler, farkli kullanim sekilleri
sunmasinin yani sira mahremiyet de saglamaktadir (Sekil 38). Herhangi bir ray sistemine
bagli olmayan {initeler, tekerlekler lizerinde kayma hareketi gerceklestirmektedir. Bu

hareket ile mekanlar gruplanabilir veya ayrilabilir.
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Sekil 37. Naked House i¢ goriiniim
Kaynak: (Arquitecturaviva, 2023)
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Sekil 38. Naked House hareketli kutular ile alternatif planlar
Kaynak: (Arquitecturaviva, 2023)

2.3.2. Donme Hareketi

Mimaride donme hareketi, bir yapinin tamaminin veya mekanin bir boliimiiniin belirli bir
eksende donebilme yetenegini ifade etmektedir. Bu tiir donme hareketleri genellikle tek
bir aks etrafinda gergeklesir ve bu hareketi saglayan sistemlerin Slgekleri degisebilir

niteliktedir (Basar, 2014).

Donme hareketi, mimari tasarimda c¢esitli amaclar ic¢in kullanilabilir. Estetik,
fonksiyonellik veya c¢evresel etkenler gozetilerek yapilan donebilen mekanlar,
kullanicilara esneklik ve degisen ihtiyaglara uyum saglama avantaji sunmaktadir.
Ornegin, bir bina giin iginde giines 15131 en iyi sekilde kullanmak amaciyla
donebilmekte veya bir etkinlik alani farkli diizenlemelere olanak taniyan doénebilen bir

platforma sahip olabilmektedir.

Donme hareketi, kiiclik olgekli ev aletlerinden, biiyiik Ol¢ekli binalara kadar farkl
dlgeklerde kullanilmaktadir. Ornegin, bir masa iistii lamba yalnizca kendi ekseni etrafinda
donebilirken, bir gokdelenin dis cephesi veya bir kafe alaninin donebilen bir platformu

daha biiytik 6lcekli donme hareketi gerceklestirmektedir. Bu tasarim 6zelligi, yapilarin
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veya mekanlarin esnekligini artirarak kullanicilarin degisen ihtiyaglarina hizli ve etkili

bir sekilde uyum saglamalarina olanak tanimaktadir.

Donme hareketinin kullanildigi Sharifi-ha Evi, fran'n baskenti Tahran'da bulunan
modern bir konut projesidir. Bu ev, Iranli mimar Alireza Taghaboni tarafindan
tasarlanmig ve 2014 yilinda insa edilmistir. Yapi, 90 derece donebilen ii¢ farkli oda
bulundurmaktadir (Sekil 39). Odalar, soguk havalarda mekanin sicakligini artirmak
amactyla yan donebilmekte ve sicak havalarda ise teras olusumunu saglamak ve
manzaraya yonelmek igin hareket etmektedir. Hareket, doseme tahtalarmin altina
yerlestirilen motorlar vasitasiyla gergeklestirilmektedir. Bu motorlar, duvarlardaki

panelleri hareket ettirme yetenegi de saglamaktadir.

Sekil 39. Sharifi-ha evi donme hareketi
Kaynak: (ArchDaily, 2014)

2.3.3. Daralma Genisleme Hareketi

Mimaride daralma-genisleme hareketi, tasarimin belirli bolgelerinde bir daralma veya
genisleme etkisi yaratma amacini tasiyan bir tasarim stratejisini ifade etmektedir. Bu
tasarim hareketi, mimari unsurlarin 6l¢ek, hacim, formlar ve agikliklar gibi 6zelliklerinde
degisim olusturmak i¢in kullanilabilmektedir. Esnek malzemelerin kullanilarak
gergeklestirildigi bu hareket tiirinde hareket, formun boyutunda degisiklige sebep
olmaktadir. Fakat bu degisiklik geri donilisiimii miimkiin olan bir harekettir. Kalic1 bir
degisiklik s6z konusu degildir (Cakir, 2021).

Emilio Perez Pinero, 1961 yilinda tasarladigi hareketli tiyatroda kullandig1 pantografik
makas sistemi ile bu alanin ilk 6rnegini sunmustur (Sekil 40). Tiyatro ¢atis1 ti¢ noktadan
birbirine bagl olup, baglanti noktalarindan hareket edebilen yapi1 elemanlarindan

olugmaktadir. Fakat Pinero'nun bu tasarimi agildiktan sonra baglanti yerlerinden el
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yardimi ile sabitleme gerektirdigi icin yalnizca kiiclik sistemlerde uygulanmis ve bu
sorunlar1 ortadan kaldirmak amaciyla tasarimcilar farkli formlarda mekanizmalar

gelistirmislerdir. Radyal genisleme hareketi , daralma genisleme hareketi i¢in sorunsuz

bir sistem olmay1 basarmistir (inan, 2014).

Sekil 40. Hareketli tiyatro, pantografik kubbe
Kaynak: (Gantes, 2001)

Chuck Hoberman, genisleyebilen daralabilen sistemler lizerinde ¢ok ¢esitli ¢aligmalarda
bulunmustur (Sekil 41). Hoberman’in tasarimlari, striiktiirel ve mekanik agidan bir biitiin
olarak ¢alismaktadir. Temel prensibi baglanti noktalarinin hareketi olan tasarimda, form
ayni kalirken hacim artmaktadir. Tasarimda her bir nokta genisleyebilme 6zelligine

sahiptir (Inan, 2014).

Sekil 41. Expanding Sphere
Kaynak: (Battista, 2014)

2.3.4. Agilma Kapanma Hareketi

Mimaride agilip kapanma hareketi, mimari elemanlarin belirli bir eksen etrafinda acilip
kapanabilme yetenegini ifade etmektedir. Bu hareket, yapinin tamaminda
gerceklesebilirken yapinin belirli bir boliimiinde de gerceklesebilmektedir. Acilip
kapanma hareketinin kullanildig1 baz1 6geler su sekildedir:
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»  Kapilar ve pencereler

«  Katlanabilir duvarlar veya paneller

»  Giineslik veya tente sistemleri

*  Cat1 panelleri

*  Acilip kapanabilen mobilya ve modiiler tasarimlar

Bu tasarim elemanlari, bir mekanin esnek kullanimini saglamak, hacim kiiciiltmek,
tasima kolaylig1 saglamak, enerji verimliligini artirmak veya dis cevre ile i¢ mekéan

arasindaki baglantiy1 giiclendirmek gibi amaclarla kullanilabilmektedir.

Acilma-kapanma hareketini gézlemleyebildigimiz yapilardan birisi Milwaukee Sanat
Miizesi'dir. 1957°de Eero Saarinen ve 1975°te David Kahler tarafindan tasarlanan miize,
kus kanatlarindan ilham alinarak tasarlanmis bir kabuk sistemine sahiptir. Miizenin ara
girisinde 27 metre yiikseklige sahip parabolik cam c¢at1 ile Ortiilii resepsiyon
bulunmaktadir (Sekil 42). Bu ortiiniin en O6nemli 6zelligi, hareketli giines kiricilar
bulundurmasidir. Devasa formlu giines kiricilar 66 metre yiikseklige sahip olup, her
birinde 36 parca bulunan iki adet kanada sahiptir (Sekil 43). Kanatlar, hava sartlarina ve
sicakliga bagli olarak lizerinde yer alan otomatik alicilar sayesinde otomatik olarak acilip

kapanmaktadir (Stiner, 2011).

Sekil 42. Milwaukee Sanat Miizesi dis mekan gorseli
Kaynak:(MIAD, 2015)
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Sekil 43. Milwaukee Sanat Miizesi i¢ mekan gorseli ve kanatlar
Kaynak:(MIAD, 2015)

The Leaf Chapel (Yaprak Sapeli) agilip-kapanir sisteme sahip bir baska yap1 6rnegidir.
Klein Dytham Architecture tarafindan Kobuchizawa' da tasarlanan yapi, 11 ton agirlikta
hareketli oval kabuga sahip olmasina ragmen 38 saniye igerisinde kalkabilmektedir.
Kabugunda dantel desen motif bulunduran yapi, hafif ¢elik bir yap1 olarak tasarlanmistir.
Motiflere yansiyan giin 15181 farkli acilarda geldiginde sayisiz farkli desenler

olusturmaktadir (Sekil 44) (Tafl1, 2019).

Sekil 44. The Leaf Chapel motifli kabuk
Kaynak: (Ideasgn, 2013)

2.3.5. Katlanma Hareketi

Mimaride katlanma hareketi, tasarimin belirli bir eksen etrafinda biikiilme, kivrilma veya
katlanma 6zelligine sahip olmasini ifade etmektedir. Bu tiir sistemlerin tercih edilmesinin
en Oonemli sebebi hareketin gerceklestirildigi esnada yapisal bozulma meydana gelmeden
uyarlanabilir olmasidir. Ozellikle kap: ve pencerelerde siklikla &rnekleri bulunan katlanir
sistemler, endiistriyel tasarim basta olmak iizere mimaride siklikla kullanilmaya

baglamistir. Katlanma hareketi mimaride ¢esitli alanlarda uygulanmaktadir:
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» Katlanabilir duvarlar veya paneller
» Katlanabilir gat1 tasarimlari

« Katlanabilir mobilya tasarimlari

«  Katlanabilir cephe elemanlari

Bu Ornekler, katlanma hareketinin mimaride c¢esitli uygulamalarint gostermektedir.
Katlanma, mimari tasarimin esnekligini ve uyum yetenegini artirarak farkli ihtiyaglara

cevap verebilir olmasini saglamaktadir.

Katlanir sistemler uygulamalarinda onemli bir isim olan Santiago Calatrava'nin
projelerinin en onemli 6zelligi projelerinde uyguladigi hareketlerdir. Mirko Zardini
(1996) "Mobile Pages" baslikli makalesinde Calatrava i¢in " Calatrava'nin yapilari sabit
bir 6gedir. Fakat zamanla degisen gereksinimlere gore farkli sekiller alabilir. Onun i¢in
tim yapmnin formunu veya gorlinlimiinii degistirmek icin kapi pencere gibi yapi
elemanlar1 ile oynamak yeterlidir " demistir. Calatrava’nmin 1985 yilinda tasarladigi
Almanya’daki Ernsting Depo ve Dagitim yapisal sistem merkezi kapilari onun ilk kinetik

mimarlik ¢alismalarindan biridir (Sekil 45) (Tzonis, 1999).

»

Sekil 45. Ernsting depo ve dagitim binasi
Kaynak: (Tzonis, 1999)

Profil elemanlardan olusan kapilar makas elemanlarinin hareketi ile katlanir ve cergeve
ray boyunca yiikselirken profiller katlanarak ileriye dogru hareket etmektedir. Makas
yolunu tamamlayana kadar devam eden katlanma hareketinde kapilar, son olarak yatay
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kanopi seklini almaktadir. Geceleri kepenk gorevi goren kapilar giindiizleri ise altinda

mekan tanimlayan bir sagak halini almaktadir (Tzonis, 1999).

2.3.6. Gerilme Hareketi

Mimaride gerilme hareketi, genellikle malzeme kullanimi ve striiktiir tasarimi ile
iligkilidir. Gerilme, bir malzemenin bir kuvvet altinda uzamasini ifade etmektedir ve

mimaride bu 6zellik ¢esitli tasarim uygulamalarina yol agmaktadir.

Bu hareket tiirliniin uygulama alan1 hareket yetenegi yliksek olan esnek malzemelerdir.
Rijit malzemelerin  hareket yetenegi kisith  oldugu i¢in bu  hareketi
gerceklestirememektedir. {lk &rneklerini tiyatro yapilarinda goriilen germe sistemler
mimaride bir¢ok yapida kullanilabilmektedir. Bunlar:

*  Gerilmis gatilar

»  Gerilmis cephe sistemleri
*  Gerilmis tente yapilar

*  Gerilmis ahsap yapilardir.

Gerilme hareketi, mimaride yapisal dayaniklilik, estetik gesitlilik ve biiyilik acikliklar
geeme ihtiyacina uygun tasarimlarin olusturulmasina katkida bulunabilmektedir. Bu tiir
tasarimlar genellikle miihendislik hassasiyeti ve malzeme sec¢imi gerektirmektedir ve
yapilarin fonksiyonunu ve estetigini bir araya getirebilmektedir. Medine’de Mescid-i
Nevebi bahgesinde yer alan semsiyeler gerilme hareketi gergeklestiren sistemlerin bir

ornegidir (Sekil 46).

Sekil 46. Medine Mescid-i Nevebi bahgesinde yer alan semsiyeler
Kaynak: (SLRasch, 2011)
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2.4. Kontrol Mekanizmasi

Statik mekanlardan farkli olarak hareketli mekanlarda hareketi saglayan gesitli araclara
ihtiyag vardir (Fox ve Yeh, 2000). Hareketi saglayan araglar manuel veya otomatik olarak

ikiye ayrilmaktadir.

Manuel kontrol, otomatik veya elektronik sistemlere dayanmayan, insan giicii veya elle
yapilan kontrol mekanizmasi olup, otomatik veya makine destegi olmadan
gergeklestirilmektedir. Manuel kontrol, bireyin dogrudan miidahale etmesini ve
yonlendirmesini gerektirmektedir. Manuel kontrol, 6zellikle kiiciik 6lgekli veya kisisel

kullanim i¢in uygundur ve kullanicinin dogrudan miidahalesini gerektiren durumlar i¢in

idealdir.

Otomatik kontrol, bir sistemin veya bir siirecin belirli bir hedefi veya referans1 korumak
veya belirli bir performans standardina ulasmak i¢in otomatik olarak yonetildigi bir
kontrol sistemi tiiriidiir. Bu kontrol sistemi, genellikle sensorler ve kontrol cihazlarindan
olusan bir dongii icerir ve siirekli olarak sistemin durumunu izleyip diizeltici eylemleri
gerceklestirerek istenilen c¢ikisi saglamaktadir. Bu sistemler, siirekli olarak degisen

kosullara hizli ve etkili bir sekilde yanit verebilmektedir.

2.5. Boliim Sonucu

Tezin bu kismina kadar olan bolimde hareket kavramimin anlam ¢esitliligi
vurgulanmistir. Hareket, degisim ve etkilesimli iliskili, fiziksel yer degistirmeden
diisiinsel ve zihinsel siiregleri iceren ¢ok yonlii bir kavramdir. Hareket, evrendeki her
seyin temel bir ozelligidir ve siirekli doniisiim icindedir. David Bohm'un (2005)
perspektifinden yola c¢ikilarak, hareketin evrensel bir 0Ozellik oldugu sonucuna

ulasilmustir.

Mimari alaninda hareket kavrami, yapi bilesenlerinin zaman iginde degisebilecegi
diisiincesiyle ortaya ¢ikmistir. Yasamdaki hizli degisimlere paralel olarak, mimari alanda
esnek tasarim arayislart one ¢ikmaktadir. Statik tasarim, belirli ihtiyaglara odaklanirken,

degisen kosullara uyum saglamakta giicliik yasayabilir ve zamanla iglevsiz hale gelebilir.

Acik plan sistemleri, Mies Van der Roh'un temsil ettigi bir yaklasimi benimsemektedir.
Bu sistemler, tek alternatifli mekan coziimlemeleri yerine degisen kosullara uyum

saglayabilen ¢ozlimler iiretmeyi amaglamaktadir. Bu tasarim yaklagiminda, mekan
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tasarimi kullaniciya birakilarak, ihtiyaglara gore mekan ve donatilar doniistiiriilmektedir.
Ancak, agik planli ¢oziimiin tiim islevlere cevap verememe riski vardir, ¢linkii gelecek
degisimler 6nceden 6ngoriilemeyebilir. Bu nedenle, tiim ihtiyaclara cevap verebilecek bir
esneklik i¢in hareketli tasarim anlayisina ihtiya¢ duyulmakta ve hareketli mimari kavrami

ortaya ¢ikmaktadir.

Mimari tasarimdaki hareket, kapidan pencereye, i¢ mekandan dis mekéna gegislerde ve
hatta mimari formun kendisinde ifade bulmustur. Teknolojinin ilerlemesi, 6zellikle
mekanik sistemlerin kullanimi, bu donilisimde 6nemli bir rol oynamistir. 20. ylizyilda,
hareketli mimarlik kavrami daha da ilerleme kaydetmistir. Archigram gibi gruplar,
projelerinde mimariyi hareketin merkezine yerlestirerek mekanin tasinabilir,
degistirilebilir ve doniistiiriilebilir olabilecegi fikrini 6ne ¢ikarmig ve bu kavramlari

somutlastiran ornekler sunulmustur.

Hareketin mimariye entegrasyonunu anlamak icin, hareketin yapisi, mekanla ve insanla
kurabilecegi iligkileri anlamak gerekmektedir. Bu baglamda hareketin mekan ve kullanici
ile nasil etkilesime girdigini anlamak i¢in hareket-mekéan iliskisi alt1 baslikta
incelenmistir. Inceleme sonucunda hareketin varligi veya uygulanis sekli, mekanin
kullanicisiyla etkilesimini artirarak daha etkilesimli ve nitelikli bir deneyim sundugu

sonucuna ulasilmistir.

Mimari tarih, ge¢misteki yapt ve mekanlarda kullanilan hareketli elemanlarla
zenginlesmistir. Antik donemden itibaren kapilar, pencereler ve kopriiler gibi basit
mekanik sistemler, mimarlarin tasarim alanindaki ilk adimlarini olusturmustur. Bu
evrimde, ge¢mis yillarda kullanilan hareketli elemanlarin, gilinlimiizdeki hareketli
sistemlerin temelini olusturdugu goézlemlenmistir. Gelisen teknolojiyle birlikte,
giiniimiizdeki hareketli sistemler ge¢misteki basit mekanik prensiplerini asarak daha

karmagik ve akilli bir diizeye ulagmustir.

Kinetik mimarlik uygulamalarinin incelenmesi sonucunda, hareketin yonelimi, serbestlik
derecesi ve tiirline gore smiflandirildigi goézlemlenmistir. Temel mekanizmalarla
gerceklestirilen bu uygulamalar, kayma, donme, daralma-genisleme, agilip-kapanma,
katlanma ve gerilme basliklar1 altinda incelenmistir. Analiz sonuglarina gore, mimari
yapilarin tasariminda siklikla kullanilan hareket tiirleri arasinda kayma, agilip kapanma

ve donme hareketleri 6n plana c¢ikmaktadir. Bu hareketler, yapilarin adaptasyonu,
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esneklik kazandirilmasi ve dis gevreyle etkilesimin saglanmasi gibi pek ¢ok alanda
kullanilmaktadir. Ote yandan, daralma-genisleme, katlanma ve gerilme gibi hareketlerin
daha ¢ok yap1 elemanlar: lizerinde yogunlastigi belirlenmistir. Bu hareketler, yapilarin
malzeme 6zelliklerinin etkin bir sekilde kullanilmasiyla dayanikliligini ve islevselligini

artirirken, mimari tasarimda da fonksiyonel ¢oziimler sunmaktadir.
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3. KONUT iC MEKANLARINDA HAREKETIN INCELENMESI

Teknoloji ve toplumda meydana gelen sosyal, kiiltiirel ve fiziksel degisimler, toplumun
ihtiyaclarimi ve beklentilerini de degistirmistir. Sosyal yasamda olusan bu degisimler,

mimari alanda da birtakim ihtiyaglarin olusmasina neden olmustur.

Yapiy1 meydana getiren unsurlar olan duvar, tavan, déseme ve tastyici gibi unsurlar
mekani olusturur ve mekani boliimlere ayirirlar. Net siirlar ile ayrilmig alanlar yerine
mekan ile kullanici iliskisini artiracak hareketli elemanlarin i¢ mekanda kullanilmasi bu
iliskiyi kuvvetlendirmektedir. Tschumi'ye gore (1996) mimari mekanlar arasi iliski statik
olmasina ragmen mekanin kullanici tarafindan deneyimlenmesi akicidir ve mekan, birbiri

ardina deneyimlenen alanlarin iliskisi sonucu olugmaktadir.

Mimaride fonksiyonel hareketlilik, bir yapt veya mekanin islevselligini artirmak,
kullanicilara daha fazla esneklik saglamak veya farkli ihtiyaglara cevap vermek amaciyla
tasarlanan hareketli elemanlar ve sistemlerin kullanimini ifade etmektedir. Bu kavram,
mekanin zaman i¢inde degisebilir oldugunu ve kullanicilara c¢esitli segenekler
sunabildigini ifade etmektedir. Konutlarda hareket, yapinin tamaminda veya bir yapi

elemaninda goriilebilmektedir. Bunlar:

*  Acilir-Kapanir Duvarlar ve Pencereler: Biiyiik cam panellerin veya duvarlarin
birlestirilmesiyle olusturulan agilir-kapanir sistemler, i¢ mekani dis mekanla
birlestirme veya tamamen ayirma olanagi sunmaktadir. Bu, mekanin kullanimini

ihtiyaca gore uyarlamak i¢in kullanilabilmektedir.

« Katlanabilir Mobilya ve Elemanlar: Katlanabilir masa, sandalye veya diger
mobilyalar, mekanin kullanimini degistirmek veya depolama alanini artirmak
i¢in kullanilabilmektedir. Katlanabilir duvar sistemleri de ayni sekilde mekanin

boliinmesini veya birlestirilmesini saglamaktadir.

» Hareketli Bolmeler: Mekan igindeki alanlari ihtiyaca sekillendirmek igin

hareketli bolme sistemleri kullanilmaktadir.

« Doner Merdivenler ve Asansorler: I¢ mekéanlarda déner merdivenler veya
asansorler, katlar arasinda gegisleri kolaylastirmakta ve erisilebilirligi

artirmaktadir.
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*  Degisken Aydinlatma Sistemleri: Mekandaki aydinlatma sistemleri fonksiyonel
olarak degistirilebilir 6zelliktedir. Bu, mekanin atmosferini ve kullanimini farkl

saatlerde veya farkli etkinliklere gore uyarlamak i¢in kullanilmaktadir.

« Rotasyonel Mekanlar: Bazi mimari tasarimlar, belli bir cksen etrafinda

donebilen yapilar1 igermektedir.

Bu boliimde i¢ mekanda kullanilan hareketli donat1 6rnekleri incelenecektir. Ardindan
konutlarda hareketli donatilarin kullanilarak hareketin saglandigi yap1 ornekleri ele

alinmustir.

3.1. Hareketli i¢ Mekan Donatilari

Mekan, belirli bir eylem veya fonksiyon i¢in hazirlanmis ve ortiilmiis bir uzay pargasidir
(Wright,1975). Mimarlik, bu mekanin en temel hizmet etmesi 6ngoriilen islevlerin yani
sira tasarimeinin bilgi, gorgii, becerilerinin bir bileseni olarak da sekillenmektedir. Bu
siire¢, nesnel ve 6znel kosullarin mekani birlikte bigimlemesi olarak tanimlanmaktadir.
Insanin mekan1 bicimlemesi, daha sonra mekanin da insan1 bicimlemeye baslamasiyla
karsilikli ve dontisiimlii bir siire¢ olusturmaktadir. Sonug olarak, insanla mekan arasinda

bir 6zdeslesme gergeklesmektedir (Tuncel, 2007).

Hareketli i¢ mekan donatilari, i¢ mekanlarda kullanilan ve islevselligi artirmak, alanlari
ozellestirmek veya farkli kullanim senaryolarina uyum saglamak amaciyla tasarlanan

elemanlari ifade etmektedir. I¢ mekanda kullanilan bazi donat1 elemanlar1 sunlardir:

+  Biiyiik mekanlar1 bolerek veya birlestirerek kullanim esnekligi saglayan siirgtilii

duvarlar

*  Mekanin 151k almasini artiran veya disaridaki ortamla i¢c mekani birlestiren acilir

tavanlar

* Pratik depolama ve alan kullanimi i¢in tasarlanmis katlanabilir masa ve

sandalyeler gibi 6geler

+ ki alan arasinda gegisleri yonetmek veya dzel odalar olusturmak i¢in kullanilan

b6lme paneller

»  Degistirilebilir ve birlestirilebilir parcalardan olusan mobilya sistemleri
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Hareketli donati olarak incelenen ilk 6rnek hareketli lamba tasarimlaridir. Bazi tasarimlar,
lambanin seklinin veya 151k yonlendirmesinin kullanici tarafindan ayarlanabilecegi esnek
cOziimler igermektedir. Bu, kullanicilara 15181 istedikleri gibi yonlendirme ve mekanin

atmosferini degistirme imkani saglamaktadir.

Hareketli lamba 6rnegi olan "twist lamba", kullanicilarin lambanin seklini veya 151k
yOniinii istedikleri gibi ayarlamalarina olanak tanimaktadir. Lambanin gévdesi 360 derece
donebilecek sekilde tasarlanmistir, bdylece kullanicilar 15181 istedikleri yone
cevirebilmektedir (Sekil 47). Twist lamba tasarimlari, kullanicilara daha fazla kontrol ve

esneklik saglarlar.

Sekil 47. Twist lamba tasarimi
Kaynak: (Amick, 2016)

Hareketli aydinlatma eleman:1 6rneklerinden bir digeri OLED lamba tasarimidir (Sekil
48). Elektronik kontrol sistemi ile kontrol edilen aydinlatma, kullanici tarfaindan kontrol
edilebilen hareket yetenegine sahiptir. Plak formunda bulunan 140 adet metalden olusan
aydinlatmanin her bir modiilii farkli hizlarda hareket ederek aydinlatmanin formunda

degisiklik saglamaktadir.

Sekil 48. Hareketli OLED lamba tasarimi
Kaynak: (Alliance, 2012)
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Hareketli aydinlatmalarin bir baska 6rnegi Kinetic Rain projesidir (Sekil 49). Toplamda
1,216 adet hafif alasimli damla, 6zel motorlar ve bilgisayar kontrollii bir sistemle
donatilmis kablolar araciligiyla yonetilmektedir. Bu sistem, damlalarin serbestce
diismesini ve belirlenen desenlerde yiikselip alcalmasmi saglamaktadir. Ozel bir
bilgisayar sistemi tarafindan kontrol edilen her bir damla, lizerindeki 6zel motorlar ve

kablolar araciligiyla yonetilmektedir.

Sekil 49. Kinetic rain aydinlatma
Kaynak: (Studios, 2012)

Hareketli mobilya 6rneginin bir digerini hareketli sandalyeler olusturmaktadir. Katlanma
hareketi gergeklestirerek saglayan Rising Chair, boyutunda olusan degisimlerle alandan
tasarruf saglayan hareketli sandalye tasarimidir. Bu sandalye, farkli boyutlardaki ahsap
c¢italar kullanilarak olusturulmustur. Baglant1 noktalarindan katlanarak hareket etmekte

ve kapali konuma gectiginde az alan kaplayarak depolama kolayligi saglamaktadir (Sekil
50).

£z

Sekil 50. Rising Chair
Kaynak: (Embricgs, 2023)

Mekanda kapilar ve pencerelerin birgok 6énemli roli vardir. Kapilar, bir mekanda bir
odadan digerine ge¢is saglamak, giris ve c¢ikis noktalarini belirlemek, mahremiyeti
korumak, giivenligi saglamak ve iklim kontrolii yapmak gibi ¢esitli amagclar igin
kullanilmaktadir. Ayrica, kapilar ses yalitimi1 ve enerji verimliligi gibi 6zelliklere de

katkida bulunabilmektedir. Pencereler ise dogal 151k ve havalandirma saglayarak dis
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diinyayla baglant1 kurmaktadir. Hem kapilar hem de pencereler, bir mekanin fonksiyonu,

rahatlig1 ve tasarimi lizerinde etkili olabilmektedir.

Klemens Torggler, yenilik¢i kapi tasarimlariyla bilinen bir Avusturyali sanatgt ve
tasarimcidir. Torggler'in tasarladigi kapilar, geleneksel menteseli kapilardan farkli olarak
doner veya kayar hareketlerle acilan, estetik ve islevselligi birlestiren tasarimlardir.
Torggler'in "Evolution Door" adin1 verdigi tasarimi, kapiy1 iterek veya ¢ekerek degil, iki

panonun birbirine dogru veya uzaklasarak hareket etmesini saglamaktadir.

Mekanda alandan tasarruf eden bu kapi tasarimi, ilk olarak tek bir diizlemde
bulunmaktadir ve hareket ettikge tiglincii boyuta gegmektedir (Sekil 51). Kapida bulunan
modiiler karelerin kenari1 elastik bir malzeme ile kaplanarak sikismaya karsi koruma
onlemi alinmistir. Kapi, ray olmadan yana dogru katlanma hareketi gerceklestirmektedir.
200 kg agirliga sahip nesneler bile bu sistem ile parmak ucu hareketiyle hareket
edebilmektedir (Torggler, 2020).

Sekil 51. Evolution Door
Kaynak: (Torggler, 2020)

Hareketli kapilara verilebilecek bir bagka 6rnek Matharoo tarafindan tasarlanan Curtain
Door’dur. Ince metal ¢ubuklardan olusan bir perde benzeri bir yapiya sahiptir. Bu metal
cubuklar, kapmnin geleneksel katlanan panolarinin yerine gegmektedir (Sekil 52). Kapi,
iceriye ve disariya gegisi saglamak igin bu metal perdenin yandan itilmesi veya
cekilmesiyle agilir ve kapanir. ince metal gubuklar, kapinin ana striiktiiriinii olusturur ve
kapmin hareketini saglamak i¢in bu gubuklar 6zel bir ray veya mekanizma tizerinde
hareket eder. Kapi, 40 adet kalin ahsap par¢adan olusmaktadir. Her boliim 160 makara ve
80 rulman ile bir tel halat ve gizli bir agirlik igerecek sekilde oyulmustur. Boylelikle basit

bir hareketle kapinin hareketi saglanmistir.
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Sekil 52. Curtain Door
Kaynak: (Williamson, 2012)

Hareketli pencere tasarimlarina ise Hofman Dujardin Architects tarafindan tasarlanan
Bloom pencere 6rnektir (Sekil 53). Mekana entegre edilmis ¢ok islevlilik saglayan bloom
pencere, bir pencerenin disartya dogru hareket ederek bir balkona doniisebildigi, acilip
kapanabilen bir cam sistemidir. Kullanicinin ihtiyacina gore uzaktan kumanda veya
otomatik kontrolle a¢ilip kapanabilen pencere, i¢c mekan ile dis mekan arasindaki sinir1

kaldirarak kullanicilara konfor ve kullanim esnekligi saglamaktadir.

Sekil 53. Bloom pencere
Kaynak: (HofmanDujardin, 2003)

Bir i¢ mekanin etkili bir sekilde kullanilabilmesi i¢in ¢esitli mekan kurgularina uyum
saglayabilen ve kullaniciya genis bir kullanim 0zgiirliigli sunabilen i¢ mekan
elemanlarina ihtiya¢ duyulmaktadir. Bu baglamda, hareketli i¢ mekan boliiciileri, i¢
mekanin farkli kullanim amaglarina yonelik olarak diizenlenmesini ve bu alanlar arasinda

esnek iligkiler kurulmasini saglayan i¢ mekan donatilar arasinda yer almaktadir.
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Hareketli boliicli elemanlar, i¢ mekanlarda farkli islevlere sahip alanlarin ihtiyaca gore
diizenlenmesine ve birbirleriyle olan iligkilerinin kurulmasina olanak tanimaktadir.
Geleneksel duvarlara kiyasla daha biiyiik boyutlara sahip olan bu elemanlar, mekani1 daha
insan Ol¢egine indirgeyerek kullanici ihtiyaglarina daha hizli ve etkili bir sekilde yanit

vermektedir (Sakarya,2021).

Hareketli boliiciiler, genellikle sabit i¢ duvarlarin yerine kullanilan ve mekanin fiziksel
yapisint aninda degistirebilen elemanlardir. Bu elemanlar arasinda siirgiilii paneller,
katlanabilir, kayabilir ve donebilir bdlmeler, perde sistemleri Ornek olarak
gosterilmektedir. Bu elemanlarin temel goérevi, mekan igindeki kullanim alanlarini

bolerek veya birlestirerek, ihtiyaca gore farkli konfigiirasyonlara olanak tanimaktir.

Sekil 54’te goriilen IKEA'nin yillik konferansi olan Tasarim Giinleri'nde tanitilan sistem,
kullanicilara bir diigmeye dokunarak hareket eden panel ile yasam alanlarini doniistiirme
imkan1 sunmaktadir. Panelin en temel 6zelligi, tekerlekler {izerinde hareket edebilen bir
yaptya sahip olmasidir. Bu eleman, sekiz metrekarelik bir alanda oturma odasini aninda
yatak odasina veya gomme dolaba doniistiiriilebilir. Hareketli panel ile bir tarafta yerlesik
bir yatak bulundururken diger tarafta depolama alani1 veya oturma alani gibi kullanim
secenekleri sunmaktadir. Bu, kullanicilarin ayni fiziksel alanda farkli fonksiyonlar1 hizli

bir sekilde elde etmelerine imkan tanimaktadir (Pownall, 2019).
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Sekil 54. Hareketli boliicii panel
Kaynak: (Pownall, 2019)

Hareketli boliicii elemanlar kayma, katlanma, donme, agilip kapanma, daralma genisleme
ve gerilme hareketi gergeklestirerek mekanin degisim ve doniisiim ihtiyacina cevap

vermektedir.

Katlanma hareketi gerceklestiren bir boliicii panel, genellikle bir veya daha fazla eksen
etrafinda biikiilebilen veya katlanabilen bir yapidadir. Bu panel, genellikle bir mentese,

eklem veya benzeri bir baglanti elemani kullanilarak birbirine bagli pargalardan

46



olugmaktadir. Panel, katlama hareketini gerceklestirmek i¢in genellikle bu baglanti
elemanlarin1 kullanarak katlanabilir veya biikiilebilir. Bu sekilde, panelin hareketli

tasarimi, mekanin kullanici ihtiyaclarina gore uyarlanabilir ve esnek bir kullanim

saglamaktadir (Sekil 55).
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Sekil 55. Katlamir béliicii panel
Kaynak: (Haase, 2019)

Doner hareketi gerceklestiren hareketli panel, bir merkezi eksende donebilen bir sisteme
sahiptir. Bu boliicii, bir mentese veya donme noktasi etrafinda donmektedir (Sekil 56).
Mekanizma, bir eksende donen bir diizenek igermektedir. Bu diizenek sayesinde boliicii

hareket etmektedir.

Sekil 56. Doner hareketli boliicii panel
Kaynak: (ArchDaily, 2014)

Daralip genisleyebilen hareketli paneller, kullanic1 ihtiyaglarmma gore genisleyip
daralabilen, esnek ve ayarlanabilir panellerdir. Bu paneller, genellikle bir mekanin
boyutunu degistirmek, boliimleri ayirmak veya birlestirmek amaciyla kullanilmaktadir.
Ornegin Toronto Universitesi’nde gelistirilen ‘Wallbot’, bir metreden bir bucuk metreye
kadar uzayabilmektedir (Sekil 57). Tekerlekler iizerinde hareket eden elemanlar

elektromanyetik mekanizmalar kullanarak birbirlerine baglanmaktadir (SA Rogers,
2012).
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Sekil 57. Wallbot
Kaynak: (SA Rogers, 2012)

Hareketli elemanlar, i¢ mekan tasariminda esneklik, fonksiyonellik ve kullanict
ihtiyaclarma hizli uyum gibi avantajlar saglayarak, mekanin daha etkili ve verimli bir
sekilde kullanilmasin1 destekleyerek, ayni zamanda estetik ve tasarim gesitliligi

saglamaktadir.

3.2. Hareketli Sistemlerin Kullanildigi Konut Projeleri

Hareketin konut mekanlarinda kullanilma sebepleri, kullanilan hareket tiirleri ve kontrol
mekanizmalari, hareketin olusturdugu etki daha 6nceki boliimlerde agiklanmisti. Bu
boliimde hareketli sistemlerin mekanda kullanildig1 yirmi farkli konut yapisi, yapim tarihi
en eski olandan baglayarak incelenmistir. Her yapi, yapim tarihi, mekanda hangi hareketli
oge kullanilarak hareketin saglandigi, kullanilan hareket tiirii ve hareketin olusturdugu
etkiye gore detayli olarak incelenmis ve elde edilen veriler, yap1 Ozelliklerinin

karsilastirilmasina olanak saglayacak sekilde tablo ile aktarilmistir.
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3.2.1. Schréder House

Acik planl yapilar, genellikle i¢ mekanlarda duvarlarin az veya hi¢ olmamasi, boylece
mekanin daha genis ve ¢ok amacli kullanilabilir olmas1 anlamia gelmektedir. Bu tiir
yapilar, i¢ diizenlemelerin ve kullanomin daha Ozgiirce uyarlanabilecegi,
degistirilebilecegi bir ortam sunmaktadir. 1924 yilinda Gerrit Rietweld tarafindan
tasarlanan Schroder house, kullanicilarin farkli beklentilerine cevap verebilecek sekilde

tasarlanmis agik planli bir yapidir (Tablo 1)

Tablo 1. Schroder House yapi karti

Kisa Bilgi: Banyo ve yatak odasinda bulunan katlanabilir ve

Yapum Tarihi: 1924 kayan paneller ile plan kurgusunda degisiklik saglama.

Mimar: Gerrit Rietweld

Hareketli Oge: Kayan ve katlanan paneller

Hareket Tiirii: Katlanma, kayma hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degisikligi-
mahremiyet

Schroder hOUS? i¢ mekan Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol
goriiniimii (Sveiven, 2010)

Schréder house plan (Sveiven, 2010) Schréder house kesit (Sveiven, 2010)

Banyo ve yatak odasinda bulunan katlanan ve kayan paneller ile boliintiiler
degistirilebilmekte ve mekanlar ana hacimden ayrilabilmektedir. Degisebilen plan
kurgusu ile kullanicilarin farkli bigimlerde yasama isteklerine karsilik vermesi

amaclanmistir (Sekil 58).
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Sekil 58. Schroder House plan
Kaynak: (Sveiven, 2010)

3.2.2. Internally Rotating House

Alfred Granek tarafindan tasarlanan konut yapisi, patentini almis fakat uygulamaya
gecirilememistir. Donen bir platform {tizerine yerlestirilen odalardan olusan yap,
kullanict gereksinimine bagli olarak degisim gosterebilme potansiyeline sahiptir. Bu
degisim donebilen platforma dahil olan mekanlar arasinda ana yagsam mekanina olan

uzakliga veya dahil olma durumuna gore ¢esitlilik saglanmistir (Tablo 2).

Tablo 2. Internally Rotating House yap1 karti

Kisa Bilgi: Doner platform ile mekanda fonksiyonlar

Yapim Tarihi: 1954 degismektedir.

Mimar: Alfred Granek

Hareketli Oge: Doner platform

Hareket Tirii: Donme hareketi

Yap1 uygulamaya Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degisikligi-
gecmenmistir. mahremiyet

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

Internally Rotating House plan (Randl, 2008)
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Platformda bulunan odalar yerlesim diizleminde farkli mekansal derinlikte
bulunmaktadir. Mekanlardan biri, hangi konumda olursa olsun yapinin genel biiyiik
hacmi ile dogrudan iligki halindedir. Donme hareketi gerceklestiren mekanlarin
ulasilabilirlikleri mekansal derinliklerine bagli olarak degisim gostermektedir. Farkli
kullanim alternatiflerine gore ilk durumda ana mekana yatak odasi dahil olmakta ve ikinci

durumda ise oturma odasi1 ana mekana dahil olmaktadir (Sekil 59) (Randl, 2008).
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Sekil 59. Patent for an Internally Rotating House
Kaynak: (Randl, 2008)

Hareketlilige bagli olarak fonksiyonlarin mekandaki kurgusu degismekte kullanici

ithtiyacina gore fonksiyonlar degisim gostermektedir.

3.2.3. Void Space

Steven Holl,1991 yilinda Japonya'da tasarladigi konut projesinde mekanlarin sabit
mekanlar olmasi yerine kullanicilarin giinliik ihtiyaglarina gore diizenlenebilir mekanlar

olmasini amaglamistir (Tablo 3).
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Tablo 3. Void Space yapi karti

Yapim Tarihi: 1991 Kisa Bilgi: Donebilen ve kayabilen dolaplar, bolmeler,

mobilyalar ile mekanda farkli kurgular olusturulmaktadir.
Mimar: Steven Holl

Hareketli Oge: Donebilen ve kayabilen paneller

Hareket Tiirii: Donme- kayma hareketi

J“L [ Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degisikligi-
mahremiyet-alan tasarrufu

Void space i¢ mekan

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol
goriiniimii (Holl, 2023)

Void space kesit (Holl, 2023)

Holl, mil iizerine yerlestirdigi donebilen ve kayabilen dolaplar, bélmeler, mobilyalar ile
i¢ mekan elemanlarin1 kullanarak mekanda farkli kurgular olusturulmustur (Kolarevic,
2015). Mekan, hareketli bolme elemanlari ile boliinerek mekan sayisinda artist
gerceklestirmektedir (Sekil 60). Ayn1 zamanda fonksiyonel ¢esitlilik ve mahremiyet

saglayan bolme elemanlar1, mekani kisisel kullanima uygun hale getirmistir.

Sekil 60. VVoid Space
Kaynak: (Holl, 2023)
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3.2.4. Nine Square Grid House

Mekan, bir zemin ve iki duvarin tanimladig1 bir kareden olugsmaktadir. Zemin, kayar
boliicii elemanlar ile dokuz parcaya ayrilabilmektedir. Bu hareketli elemanlar yardimiyla
mekanda c¢ok sayida alternatif olusturularak fonksiyonel ¢esitlilik saglanmaktadir (Tablo
4).

Tablo 4. Nine Square Grid House yap1 karti

Kisa Bilgi: Hareketli boliicti elemanlar ile mekan kurgular

Yapim Tarihi: 1997 degismektedir,

Mimar: Shigeru Ban

Hareketli Oge: Kayan boliicii elemanlar

Hareket Tiirii: Kayma hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degisikligi

Nine square grid house i¢
mekén goriiniimii (Alfirevi¢ | Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

ve Simonovi¢, 2016)

Nine square grid house plan (Alfirevi¢ ve Simonovi¢, 2016)

Tiim bdlme elemanlar yerinde ve kapali durumda iken olusan mekanda, bir mekandan
digerine gecis saglanmakta ve bu durum mahremiyet halini yok etmektedir. Dolayistyla
bir mekan bir kullanicinin 6zet yasamina hizmet edememektedir. Bazi bdlme
elemanlarinin yerinde oldugu durumda, odalar arasi dolasgim bulunmadigl ig¢in
mahremiyet saglanabilmektedir. Tiim bolme elemanlarinin agildig1 durumda ise mekéan
tek bir hacimden meydana gelmektedir (Sekil 61). Boylelikle mekan, kullanicilarin
istekleri dogrultusunda hareket edebilmekte ve farkli fonksiyonlari bir arada
bulundurabilmektedir (Berdan, 2010).
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Sekil 61. Nine Square Grid House ic mekan goriiniimii
Kaynak: (Bell, 1999)

3.2.5. Holley Loft

Yapi, endiistriyel bir yapinin ¢at1 katinin konut mekanina uyarlanmasi ile olusturulmus

bir yapidir. Kayar sistemli hareketli paneller kullanarak mekansal c¢esitlilik
saglanmaktadir (Tablo 5).

Tablo 5. Holley Loft yap: karti

o Kisa Bilgi: Kayar sistemli hareketli paneller kullanarak
Yapum Tarihi: 1997 mekansal cesitlilik saglanmaktadir.
Mimar: Hanrahan Meyer

Hareketli Oge: Kayan bolme elemanlari

Hareket Tiirii: Kayma hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degisikligi

Holley loft i¢ mekan
goriiniimii (HMA, 1997) Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol
T T
S I \

=

Holley Loft plan (HMA, 1997) Holley Loft aksonometrik ¢izim(HMA, 1997)

Hareketli i¢ boliintii yalnizca tek bir odaya yonelik hareket saglamakta ve yapilan
degisiklik ile bir oda daha olusmaktadir (Sekil 62-63). Biiyiik bir hacimden daha kiigiik

bir hacim olusturan boliintiiler mekanda fonksiyonel gesitlilik sunmaktadir.
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Sekil 62. Holley Loft plan ¢izimi
Kaynak:(HMA, 1997)

Sekil 63. Holley Loft hareketli panel
Kaynak: (HMA, 1997)

3.2.6. Frontier

Kayma hareketinin kullanilarak mekanda hareketin saglandig1 konut yapisinda hareket,
mekanda hacimsel ve fonksiyonel degisiklik ve kullanim ¢esitliligi sunarak degisken

kullanici isteklerine cevap vermektedir (Tablo 6).
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Tablo 6. Frontier yap1 karti

Kisa Bilgi: Kayar déseme, tavan ve duvarlar ile mekanin

Yapum Tarihi: 2000 fonksiyonu degistirilmektedir.

Mimar: Gerhard Kalhofer —
Stefan Korschildgen

Hareketli Oge: Kayan doseme, tavan ve duvarlar

Hareket Tiirii: Kayma hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel ¢esitlilik- istek degisikligi-
alan tasarrufu

Frontier i¢ mekan goriiniimii
(Berdan, 2010) Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

Frontier kesit ¢izimi(Berdan, 2010)

Kayar dosemeye sahip konut mekani, dig duvarin hareket etmesiyle ti¢ farkli kullanim
oOnerisi sunmaktadir (Sekil 64). Duvarin kapali oldugu kullanim 6nerisinde dis mekanda
acik bir oturma mekani olugmaktadir. Kayar dosemenin ve c¢atinin hareket etmesi ile
mekan alanimin bilyiidiigii durumda mekanda kis bahgesi olugmaktadir. Duvarin

kaydirildig1 ve seffaf catinin agildigi alternatifte ise mekanda bir avlu olugmaktadir.

il il >

Sekil 64. Frontier mekan hareketi

Kaynak: (Berdan, 2010)
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3.2.7. Circuit Box

Hareketli donatilarin kullanilarak farkli i¢ mekan kurgularinin olusturuldugu bir diger
yapi, 2004 Tokyo Tasarim Hafta'sinda diizenlenen 'Open Living in Container'

yarismasinda birinci segilen, tarafindan tasarlanan Circuit Box'dir (Tablo 7).

Tablo 7. Circuit Box yapi karti

Yapim Tarihi: 2004 Kisa Bilgi: Hareketli dona.tl elemanla}q ilg alandan tasarruf
saglayarak mekanda fonksiyonel degisiklik

Mimar: Studio X Design | olusturulmaktadir.

Group

Hareketli Oge: Kayan donatilar

Hareket Tiirii: Kayma hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel cesitlilik- istek degiskenligi-

Circuit box i¢ mekan alaf tasarrufu

gorinimii
(Studioxdesigngroup, 2000)

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

Circuit box aksonometrik ¢izim (Studioxdesigngroup, 2000)

Tavana yerlestirilen bir ray iizerinde hareket eden donati1 elemanlari, ihtiyaca gore birbiri
icine gegebilmektedir (Sekil 65). Alandan tasarruf kolayligi saglayan donati
elemanlarinin biiyiik olan1 mutfak ve banyo olusturmaktadir. Kiigiik boyutta olanlar ise

yatak odasi, yemek odas1 ve ofis olarak kullanilmaktadir (Mostaedi, 2006).

Sekil 65. Circuit Box hareketli donat1 elemanlari

Kaynak: (Studioxdesigngroup, 2000)
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3.2.8. Tourne Sol

Gerhard Kalhofer ve Stefan Korschildgen tarafindan tasarlanan Tourne Sol, kullanicilarin
yap1 yerlesememesi sorununa ¢dziim olarak tasarlanan yapidir. Yapidaki hareketler
mekan sayisinda degisiklik olusturmamakta, mekanin islevinde degisim olmaktadir

(Tablo 8).

Tablo 8. Tourne Sol yap1 karti

Kisa Bilgi: Doner mekanizma ile mekanin islevi
degistirilmektedir.

Yapim Tarihi: 2004

Mimar: Gerhard Kalhofer —
Stefan Korschildgen

Hareketli Oge: Donen oda

Hareket Tiirii: Donme hareketi

) . Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degiskenligi
Tourne sol i¢ mekan

gOriiniimii (Kalhofer-
Korschildgen, 2004) Kontrol Mekanizmasi: Otomatik kontrol

L

\\ > \ /‘

N -

Yagam alam

Tourne sol plan hareketi (Kalhofer-Korschildgen, 2004)

Mevcut konuta ek olarak yerlestirilen yapi, doner mekanizmas: ile kis bahgesinden
miistakil konuta doniismektedir (Sekil 66). Ek yap1 da kendi igerisinde bulunan oturma

alan1 da mekanizma ile donerek i¢ mekanda degisim saglamaktadir (Sekil 67).
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Tipoloji Degisikligi Mekansal Doniigiim

Gese Yonelim

Sekil 66. Tourne Sol tipoloji degisikligi ve mekansal doniisiim
Kaynak: (Kalhofer-Korschildgen, 2004)

Sekil 67. Tourne Sol doner mekanizmal oturma alam
Kaynak: (Kalhofer-Korschildgen, 2004)

3.2.9. Parenthetical House

Parenthetical House, tek bir daire kullanarak hareket halindeki on iki kullanicinin mekani
kullanacag1 sekilde tasarlanmistir. Parantez seklinde hareketli aliiminyum perdeler

kullanarak kullanicilar kendi beklentilerine gore mekan1 6zellestirebilmektedir (Tablo 9).
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Tablo 9. Parenthetical House yapi karti

Yapim Tarihi: 2006
Mimar: SSDArchitecture

Kisa Bilgi: Hareketli aliiminyum perdeler ve 151k

kullanilarak mekan farkli kullanim olanagi saglamaktadir.

Parenthetical house i¢ mekan
goriiniimii (SsD, 2020)

Hareketli Oge: Hareketli perdeler

Hareket Tiirii: Katlanma, kayma, agilip kapanma ve donme

hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degiskenligi-
mahremiyet-alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol, otomatik kontrol

e— . - '
Jen BT »u::f 19

Parenthetical house plan (SsD, 2020)

Coklu ve degisken sayida kullanicinin beklentilerine cevap vermek amaciyla tasarlanan

mekanda bélme elemani olarak perde ve 151k sistemleri kullanilmistir. Hareketli perdeler

yardimi ile farkli sekillerde kullanilmakta ve 1s1iklandirma sistemi ile kapali durumda olan

perdelere 151k yansitildiginda igerinin gériinmemesi saglanmistir (Sekil 68). Boylelikle

hacim 6zellesmis bir alana doniismiistiir (Sekil 69).

: lg:lib!lﬂl

Sekil 68. Parenthetical House hareketli aliiminyum perdeler
Kaynak: (SsD, 2020)

60



: =y .; -I_.r.tl -: : T _: = .|;
Tt ,...,_E__.‘_-r T e =) T e < = s..-.—l_—«_-'_

Sekil 69. Parenthetical House mekan kullanmim
Kaynak: (SsD, 2020)

3.2.10. Domestic Transformer House

Hong Kong’da bulunan yapi, 17 katli bir apartmanin yedinci katinda bulunmakta ve 32
m2 alan kaplamaktadir. Konut, 1976 yilinda alt1 kisilik bir aile apartmani, 188 yilinda ise
ti¢ kisilik bir konut olarak kullanilmistir. Gary Chang, ¢ocuklugunun gectigi bu evi 1988

yilinda satin alarak i¢ duvarlar1 tamamen kaldirip yeniden tasarlamaya karar vermistir

(Tablo 10)

Tablo 10. Domestic Transformer House

_— Kisa Bilgi: Doner paneller, kayar duvarlar ve hareketli
Yapim Tarihi: 2007 mekanizmalar ile kii¢lik alanda birgok fonksiyon bir arada
Mimar: Gary Chang ¢ozlimlenmistir.

L L

Hareketli Oge: Paneller, duvarlar

Hareket Tiirii: Kayma ve acilip kapanma hareketi

Domestic Transformer House
i¢ mekan goriinimi

(Jordana, 2010)

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel ¢esitlilik- istek degiskenligi-
mahremiyet-alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol, otomatik kontrol

—

AR .-
b =
! P

Domestic Transformer House plan gelisimi (Meunier, 2023)
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Chang, yasami boyunca dairedeki hareketini gozlemlemis ve 14, 26, 27, 36 ve 45
yaslaria karsilik gelen tarihleri secerek bunlari 1976, 1988, 1989, 1998, 2007 seklinde
bes farkli zaman dilimine ayirmustir (Sekil 70) (EDGE, 2007).

Chang, bu zaman dilimlerini su sekilde tanimlamistir:

1976: Alt1 kisilik aile apartmani

1988: Ug kisilik ortak daire

1989: Gary Chang tarafindan isgal edilen Gri Labirent ve bliyiik doniisiim
1998: Esnek Perdeler "Akiskan Sehir" tezini dairesinde test etmistir

2007-Glinlimiiz: Dontisiim (Chang, 2008)

2007
Sekil 70. Domestic Transformer House tarihsel gelisim asamalar:
Kaynak: (Meunier, 2023)
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Mekan, doner paneller, kayar duvarlar ve gesitli hareketli mekanizmalar kullanilarak
yatak odasi, yatak odasi ile kapali oda, misafir yatak odasi, iki adet yatak odasi, gomme
dolap, kapal1 banyo, spa, labirent alan, oyun alani, li¢ adet oda, yoga salonu, yemek odasi,
kapali yemek odasi, mutfak, camasir odasi, kiitiiphane, ¢alisma odasi, egik mod ¢aligsma
odasi, ekran destekli calisma odasi, hamak alani, sinema, video oyun alan1 ve yirmi kisilik
parti alant olmak tizere 32 m?’ye sahip alan1 768 m?'lik sanal bir alan olusabilecek sekilde

yirmi dort farkli kullanim alternatifi olusturmustur (Sekil 71).

Sekil 71. Domestic Transformer House mekan kullanim alternatifleri
Kaynak: (EDGE, 2007)

Konutta hacimsel bir degisiklik bulunmamakta, hareketli paneller (Sekil 72) ve paneller
lizerinde yer alan hareketli ek yilizeyler ile mekan kullaniminda fonksiyonellik

saglanmustir.
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Sekil 72. Domestic Transformer House hareketli panel
Kaynak: (Jordana, 2010)

Mekanda hareketli panellerin kullanimiyla alan, merkezi alan ve hareketli alan olmak
tizere iki ana boliime ayrilmistir. Hareketli paneller, tavana monte edilmis raylar tizerinde
kayarak manuel sistem ile hareket etmektedir. Yatak birimleri ise hidrolik sistem ile
kontrol edilerek bu alani banyo, mutfak, camasir ve giyinme odasi, kiitiiphane, yemek ve
oturma odas1 gibi alanlara doniistirmiistiir (Sekil 73) (Akkaya, 2014).

Sekil 73. Domestic Transformer House alanin yatak odasina doniisiimii
Kaynak: (Jordana, 2010)

3.2.11. Tokyo Switch Apartment

Japonya’da Yuko Shibata tarafindan tasarlanan konut, farkli fonksiyonlar1 ayri ayri
coziimlemek yerine tek mekanda islev degisikligi sunmay1 amaglamistir. Mekanda kat

planinda herhangi bir degisiklik olmadan fonksiyon degisikligi olmaktadir (Tablo 11).
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Tablo 11. Tokyo Switch Apartment yapi karti

Kisa Bilgi: Hareketli paneller ile mekanda fonksiyonel

Yapum Tarihi: 2010 degisiklik saglanmaktadir.

Mimar: Yuko Shibata

Hareketli Oge: Hareketli paneller

Hareket Tiirii: Kayma, donme hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degiskenligi

Tokyo Switch apartment ic
mekan gorinimi

(Ryohei Hamada, 2010)

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

Kitaplik Kayar Kapt
Dolap | | Banyo |

Oda | ] — Mutfak [ b Balkoo| CASEMY vyuy Odass § Dolp | | Bemo
Salk Oturma/Yemek O S Mutfak !
Halkon urma/Yemek Odast L Kitaptik |
Dolap | | Lavabo ¥ / T - e Toplantf Odasy),
Koriphane; Dolap | | Lavabo g I
Koridor I | Koridor Odast }
Oda2 1T * — 13 Cabigma Odast - - =

Camager | | Tuvaled i . |_Jjcamas r] [ Tuvalet

Odad I} Balkon L -

" YENILEME SONRASI PLAN
YENILEME ONCES! PLAN

Tokyo Switch apartment plan (Ryohei Hamada, 2010)

Mekanda bulunan hareketli 6gelerin ilki hareketli boliicii paneldir. Hareketli panel ile
mekanda fonksiyon degisikligi saglanmaktadir. Panel kapali konumda oldugunda mekéan
yemek odasi olarak kullanilirken agik hale getirildiginde kiitiiphane boliimii agilmakta ve

yemek odasi ise toplant1 odasi halini almaktadir (Sekil 74-75).

— | U

|
Dolap u‘-ﬁ)o ( “‘“‘"f L(J..lllwll Yatak Odagy § Dol | -
Ot 1 ( - [ | L Kitaplik —
Batkon | Dolap | | Lavebo | || Otunma Yemek Odast | Kutiphane Dolap avabo
- — . .
— . 1
+Koridor 1
— . Caliyma Odas -
0ds2 o T i nm»”r et
Camager | | Tovalet i v - I =
{ ] a3 | Balken o
Dolap
L
, 7%,
& ’
YENILEME SONRASI PLAN T
YENILEME ONCES! PLAN I A— 0 2 5o
0 2 Sm

Sekil 74. Tokyo Switch Apartment plan
Kaynak: (Ryohei Hamada, 2010)
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Kayar
Kitaphk

Kitiiphane

-
o
j

5

Yemek Odas:

Kitaplik
Toplant Odasi

Sekil 75. Tokyo Switch Apartment hareketli duvar
Kaynak: (Ryohei Hamada, 2010)

Bir bagka hareketli eleman ise yatak odasinda yer alan kitapliktir. Depolama gorevi goren

kitaplik manuel olarak ag¢ildiginda kiitiiphane ile yatak odas1 birbirinden ayrilmaktadir

(Sekil 76).

Yatak Odas:

Caligma Ud.n;‘ J:r__‘&m

Kitsplik |

i
Kiitiphane §

Caligma Odasi

Cahgma Odasi

Sekil 76. Tokyo Switch Apartment hareketli duvar
Kaynak: (Ryohei Hamada, 2010)
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3.2.12. Life Edited Apartment

New York’ta Graham Hill tarafindan tasarlanan Life Edited apartmani, mekanda
minimum enerji ve esya ile mekandan maksimum diizeyde faydalanmay1 amaclayan bir

tasarimdir (Tablo 12)

Tablo 12. Life Edited Apartment yap: karti

Kisa Bilgi: Kayar hareketli panel ile kiiglik alan, ¢esitli

Yapum Tarihi: 2012 fonksiyonlara doniistiiriilmektedir.

Mimar: Graham Hill

E I'“ ; Hareketli Oge: Hareketli panel

Hareket Tiirii: Kayma hareketi

Life edited i¢ mekan
goriintimii (Architizer, 2012) | Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degiskenligi-
alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

.

-

I
L

Life edited plan (Architizer, 2012)

Panel kapali konumda iken mekan oturma alani, yemek alani, ¢alisma odasi olarak
kullanilabilirken agik konuma gectiginde ise yatma alani olarak kullanilabilen bir alan
daha olugmaktadir. Bu alanda bir ¢ift ranza ve depolama alani bulunmaktadir. Daha
oncesinde oturma alani olarak kullanilan koltugun arkasinda bulunan panel hareket
ettirildiginde ise yatak olusmaktadir (Sekil 77). 39m? alanda hareketli panel kullanilarak
bir¢ok islev bir arada kullanilmaktadir (Architizer, 2012).

Sekil 77. Life Edited Apartment hareketli panel
Kaynak: (Architizer, 2012)
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3.2.13. Pop Up Interactive Apartment

Mekanda alan tasarrufu, niifusun artmasi ve kullanicilarin daha kiiglik konutlarda
yasamasi ile beraber olduk¢a onemli bir konu haline gelmistir. Mekanda her alandan
maksimum fayda saglanmali ve higbir alan bosa harcanmamalidir. Bu prensiple
tasarlanan Pop Up Interactive Apartman, 50 m?’de sabit ¢6ziimler olmayan bir tasarim
sunmustur. Mekanda yer alan yap1 elemanlariin hareketi ile mekanin fonksiyonu da
degismektedir. Boylece alan ihtiyaca gore sekil alabilmekte ve alandan da tasarruf

saglanabilmektedir (Tablo 13).

Tablo 13. Pop Up Interactive Apartment yapi karti

Kisa Bilgi: Polipropilen hareketli paneller ile kii¢iik alanda
bircok fonksiyon ¢oziimlenmistir.

Yapim Tarihi: 2014

Mimar: Hyperbody Tasarim
Ekibi

Hareketli Oge: Hareketli panel

Hareket Tiirii: Donme hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degiskenligi-
alan tasarrufu

Pop up interactive apartment
i¢c mekan goriiniimii
(Zimmer,2013)

Kontrol Mekanizmasi: Otomatik kontrol

Pop up interactive apartment plan (Multimod, 2013)

Mekanda hareket, polipropilen hareketli paneller araciligi ile gerg¢eklesmektedir. Bu
paneller zeminde yer alan oluk ¢izgiler etrafinda hareket etmektedir (Sekil 78). Hareket,
dosemelerin altinda yer alan motorlar ile otomatik olarak gerceklestirilmektedir. Ayrica

hareket, manuel veya telefon uygulamasi ile de kontrol edilebilmektedir (Zimmer, 2013).
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Sekil 78. Hareketli panellerin mekanda doniisiimii
Kaynak: (Zimmer,2013)
Kullanicinin ihtiyacina gore degisebilen, katlanan hareketli elemanlar gece cift kisilik
yatak ve kiiciik masa, giyinme odasi, tek kisilik yatak ve masa-sandalye olurken giindiiz
ise mekanin ¢alisma, yasama ve pisirme islevlerini saglayan elemanlara doniismektedir.
Bir bagka alternatifte ise aksam calisma, uyuma ve film fonksiyonlar1 i¢in kullanilirken
ardindan bu mekan biiyiikk bir aksam yemegi misafirlerini agirlayabilecek bir alana
doniismektedir (Sekil 79). Boylelikle tek bir alanda bir¢ok islevin yerine getirilmesi ve
ithtiya¢ duyulmayan alanin ise gizli kalmasi miimkiin olmaktadir.

BICIMLENME 1. GECE: 2 YATAK ODASI/DUS BICIMLENME 2 GON: YASAMA «CALISMA + PISIRME

-— =] 7~
BAR
3 SANDALYE
O KOLTUK
2 SANDALYE
CIFTKISILIK KAHVE MASASI
YATAK + KUGUK
MASALAR
\
\ TEK KISILIK
= YATAK
,/ CALISMA
GIYINME ALANI YEMEK MASASI
ODASI MASA+ 4 SANDALYE
SANDALYE
KOLTUK | KOLTUK
2 SANDALYE

. P AL 2 SANDALYE
KAHVE MASASI KAHVE MASAS!

N

TEK KISILIK
YATAK

BOYUK YEMEK
MASASI
8 SANDALYE

MASA+

CALISMA ALANI
\ SANDALYE

\

Sekil 79. Pop Up Interactive apartmani plam
Kaynak: (Multimod, 2013)
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3.2.14. MJE House

Konut, ¢ok sik seyahat eden bir ¢iftin tiim ailesinin yasam siirebilecegi, yagamlarindaki
degisimlere uyum saglayan bir mekan istemesi iizerine tasarlanmistir. Kullanici "Bize ve
yasamimizdaki degisikliklere uyum saglayabilecek mekanlarda yasam siirmeliyiz,
degisime ac¢ik olamayan bir mekana uyum saglamak zorunda degiliz. Yasamimiz ¢ok
hizli degisim gostermekte" sozleri ile mekanin degisime agik olmasi gerektigini

vurgulamistir (Morby, 2016) (Tablo 14).

Tablo 14. MJE House yapi karti

Kisa Bilgi: Tekerlekli bolme ve depolama elemant ile

Yapum Tarihi: 2014 mekan doniistiiriilebilmektedir.

Mimar: PKMN Architectures

Hareketli Oge: Hareketli panel

Hareket Tiirii: Katlanma, donme hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degiskenligi-
alan tasarrufu

MIJE House i¢ mekan Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol
goriintimii (ArchDaily, 2015)

- —.“C — 7: | . L [ [ o ,;“ H/ ) t_\“
N !-"’L WN_J [2]% L e [ - ] e ,‘ :
MJE House plan (ArchDaily, 2015) MJE House kesit (ArchDaily, 2015)

70 m?’lik alanda tasarlanan yapinin en biiylik 6zelligi bu alan igerisinde 50 m?’lik bir
odaya sahip olmaktir. Mekanda kullanilan basit hareketler ile donistiiriilebilir alanlar
olusturulmustur. Doner depolama dolab1 kullanarak alanda farkli sayida insan

barindirabilecek farkli yatak odalari olusturulmustur (Sekil 80) (ArchDaily, 2015).
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Sekil 80. MJE House hareketli dolap
Kaynak: (ArchDaily, 2015)

Mekénda bolme duvarlar, kiiciik tekerlekler yardimi ile donebilmektedir. Hareketli duvar,
hafif ¢elik iskelet lizerine beyaz ahsap panellerden olusturulmustur (Sekil 81). Depolama
amagcl da kullanilabilen duvar i¢inde ihtiya¢ halinde her bélmede kullanima hazir olan

katlanabilir yatak bulunmaktadir.

Sekil 81. MJE House doniistiiriilebilir i¢ mekan goriiniimii
Kaynak: (ArchDaily, 2015)

3.2.15. Yo! Home

"Yo! Home" projesi, 2014 yilinda mimar Simon Woodroffe tarafindan gelistirilen bir
projedir. Bu proje, siirli alanlarda yasam konseptini optimize etmeye odaklanmakta ve
mekanlarin ¢ok fonksiyonlu, doniistiiriilebilir olmasin1 hedeflemektedir. Simon
Woodroffe'un amaci, yasam alanlarin1 daha verimli, esnek ve yaratici bir sekilde

kullanmak {izerinedir (Tablo 15).
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Tablo 15. Yo! Home yap1 karti

Kisa Bilgi: Hareketli duvar, doseme ve gizli depolama

Yapim Tarihi: 2014 alanlar ile ¢ok fonksiyonlu mekan olusturulmaktadir.

Mimar: Simon Woodroffe

Hareketli Oge: Hareketli duvar ve doseme

Hareket Tiirii: Katlanma, donme, agilip-kapanma

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degiskenligi-
alan tasarrufu-mahremiyet

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol, otomatik kontrol

Yo! Home i¢ mekan
gOriiniimii (Frearson, 2012)

Yo! Home aksonometrik goriiniim (Mairs, 2016)

Yo! Home, o6zellikle kiigiik daireler veya stiidyo daireler igin tasarlanmis hareketli
duvarlar ve gizli depolama alanlari gibi 6zellikler igermektedir. Bu tasarim, ayn1 mekanin

farkl ihtiyaglara uyarlanabilmesini saglamaktadir.

Coklu kullanim gereksinimini tek bir mekanda ¢oziimleme prensibi ile tasarlanan Yo!
Home, farkli fonksiyonlara sahip mekanlar1 tek bir alanda toplamistir. Oturma odasi,
mutfak, yemek odasi, yatak odasi gibi alanlarin her biri yaklasik 80 m? alan
kaplayabilecekken mekanda hareketin kullanilmasi ile tek hacimde tasarlanmistir (Sekil
82).

Sekil 82. Yo! Home i¢ mekan goriiniimii
Kaynak: (Frearson, 2012)
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Mekanda mutfak, duvarin icinde sakli olarak konumlanmis olup hareketli duvarin
katlanma hareketi yaparak agilmasi sonucu olugsmaktadir. Yemek alani, mutfakta bulunan
hareketli yemek masasinin hareketi ile olusmaktadir (Sekil 83). Mekanin zemininin
katlanmasi sonucunda ise daha biiyiik bir yemek alani olugmaktadir. Calisma alani,
mekanin bir bagka boéliicii elemaninda bulunmakta ve duvar elemaninin katlanarak

acilmasi ile tek kisilik kapasiteye sahip bir uyuma alani olusturmaktadir (Sekil 84).

HEMRE

Sekil 83. Yo! Home yemek alan1 boliimii
Kaynak: (Frearson, 2012)

Sekil 84. Yo! Home ¢caliyma alani-uyuma alam doniisiimii
Kaynak: (Frearson, 2012)
Mekanda tavan dosemesi de hareketli bir yapiya sahiptir. Tavan dosemesi i¢inde gizli bir
yatak bulundurmaktadir. Otomatik olarak kontrol edilip hareketi saglanan yatak
indirildiginde gilindiizleri oturma odas1 olarak kullanilan alan yatak odasia

dontismektedir (Sekil 85).

Sekil 85. Yo! Home tavan désemesinin hareketi ile mekan degisimi
Kaynak: (Frearson, 2012)

73



3.2.16. Pivot Apartment

Architecture Workshop PC ve Robert Garneau ortakligi ile New York'ta tasarlanan Pivot

Apartment, Isvicre Cakisindan ilham alarak tasarlanmustir. Kiigiik bir alanda kullanici

beklentilerini karsilamak projenin ana ¢ikis noktasidir (Tablo 16).

Tablo 16. Pivot Apartment yapi karti

Yapim Tarihi: 2014

Mimar: Architecture
Workshop PC- Robert
Garneau

Kisa Bilgi: Doner depolama dolabr ile mekan kurgusunda
degisiklik olusturulmaktadir.

Pivot apartment i¢c mekan
goriintimii (Gerfen, 2016)

Hareketli Oge: Hareketli dolap

Hareket Tiirii: A¢ilip-kapanma, donme hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel ¢esitlilik- istek degiskenligi-

alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

1

Pivot apartment plan (Gerfen, 2016)

Kullanici beklentileri aksam yemeginde 10 kisiyi agirlamasi, 6 kisilik uyuma birimlerinin

karsilanmasi, 6zel bir caligma odasi barindirmast ve verimli bir mutfak bulundurmasi

yoniindedir. Kullanic1 beklentilerinde degisim oldugunda degisen ihtiyaglara cevap

verebilir nitelikte olan mekan, agik tasarimi ile ¢ok islevli bir yapida tasarlanmistir (Sekil
86) (HomeWorldDesign, 2016).
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Sekil 86. Pivot Apartment kat plani
Kaynak: (Gerfen, 2016)

Isvigre cakisindan ilham alarak tasarlanan depolama dolabi, doner hareketi ile mekanlar
aras1 ayrim saglar. Dolabin hareketi ile ayrilan mekéan, donen bir dolabin i¢ine gizlenmis

yatagin hareketi ile yatak odasina doniismektedir (Sekil 87).

Sekil 87. Pivot Apartment dolap hareketi ile olusturulan mekan kurgulari
Kaynak: (Gerfen, 2016)

Yatak odasit alaninin giin 15181 ihtiyact ise dolapta bulunan pencere boslugu ile
saglanmaktadir (Sekil 88). Yatagin iki yaninda bulunan ag¢ilip kapanir gubuklar ve raflar,
yatak gizlendiginde alan1 giyinme odasina doniistiirmektedir. Mekan, agilan kanepe ile

konuklarin 6zel alanlarinda uyumasini saglamaktadir (Sekil 89).
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Sekil 88. Pivot Apartment mekéanlar aras1 ayrim ve pencere
Kaynak: (Gerfen, 2016)

Sekil 89. Pivot Apartment yatak odasi
Kaynak: (Gerfen, 2016)

Dolap tam diiz bir sekilde dondiiriildiigiinde alan, biiylik pencerelerden 151k alan ve

ithtiyaca gore yemek ve eglence alani olarak kullanilabilen mekana dontigmektedir.

3.2.17. Triplex in Paris

Triplex in Paris, Studio Pan tarafindan tasarlanan bir mekandir. 18 m? alana sahip bodrum
kat, 19 m? zemin kat ve 32 m? alana sahip birinci kattan olugmaktadir. Mekanin bir kismi
gezgin bir ¢ift icin tasarlanirken bir kismi ise kiraya vermek amaciyla tasarlanmigtir.
Mekanda birinci kat kiralik daire diger katlar ise mekan sahipleri i¢in olmak tizere iki
farkli bagimsiz boliim olusturulmustur. Ayrica her iki mekan arasinda baglanti korunarak

ihtiya¢ halinde yeniden birlestirilebilir 6zelliktedir (ArchDaily, 2016) (Tablo 17).
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Tablo 17. Triplex in Paris yap1 karti

Kisa Bilgi: Hareketli panel ile ihtiyaca gére mekanin
fonksiyonu degistirilmektedir.

Yapim Tarihi: 2015
Mimar: Studio Pan

Hareketli Oge: Hareketli panel

Hareket Tiirii: Donme-acilip kapanma

Hareketin  Etkisi:  Fonksiyonel degiskenlik- istek
degisikligi-mahremiyet
Triplex in paris i¢ mekan

goriiniimii (ArchDaily, 2016) | Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

Triplex in paris plan (ArchDaily, 2016)

Mekan sahipleri icin tasarlanan kisim calisma alani, mutfak, otuma ve yemek alan1 ve
misafirler icin calisma ve yatma alanindan olusmaktadir. Hareketli panel kullanilarak
mekanda mahremiyet saglanmakta ve ihtiyaca gore fonksiyon degisikligi olmaktadir.

Panel agildiginda alan yemek odasina dontismektedir (Sekil 90).

Sekil 90. Triplex in Paris panel hareketi
Kaynak: (ArchDaily, 2016)

Giindiizleri mekan yasama ve calisma mekani olarak kullanirken gece oldugunda ise

uyuma ve yemek alanina dontismektedir (Sekil 91).
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TOPLANTI YATAK ODASI

Sekil 91. Triplex in Paris mekanin sabah-aksam kullanim
Kaynak: (ArchDaily, 2016)

Hareketli panel ile yatma mekaninda mahremiyet saglanirken, diger alanlarda ise

fonksiyon degisikligi olmaktadir (Sekil 92).

Sekil 92. Triplex in Paris hareketli panel plan gosterimi
Kaynak: (ArchDaily, 2016)

3.2.18. The 5:1 Apartment

Kiiciik alana sahip konut hareketli konutlarin bir bagka 6rnegi New York'ta bulunan The
5:1 apartmanidir. Mekan, 36 m? alanda hareketli panel kullanilarak yasama, uyuma,

calisma, eglenme ve giyinme ihtiyacinin tiimiine cevap verebilmektedir (Tablo 18).
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Tablo 18. The 5:1 Apartment yapi karti

Kisa Bilgi: Hareketli boliicii panel ile kiiclik alanda ¢ok

Yapum Tarihi: 2015 fonksiyon barindirmaktadir.

Mimar: MKCA

Hareketli Oge: Hareketli panel

Hareket Tiirii: Kayma hareketi

Hareketin  Etkisi:  Fonksiyonel degiskenlik- istek
degisikligi-alan tasarrufu-mahremiyet

The 5:1 apartment i¢ mekén
goriniimii (MKCA, 2016) | Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

"M

The 5:1 apartment aksonometrik goriiniim (MKCA, 2016)

Hareketli boliicii panel kilavuz bir oluk iizerinde hareket etmektedir. Manuel olarak
hareket edebilen panel depolama elmani olarak kullanilmaktadir. Panel kapali konumda
bulundugunda alan, oturma odasi, ¢alisma odasi ve bar olarak kullanilmaktadir. Panel
acilldiginda olusan alan icinde gomme bir dolap bulunduran giyinme odasina
dontigmektedir. Bu alanda bulunan hareketli yatak ac¢ildiginda ise alan yatak odasi olarak

kullanilmaktadir (Sekil 93).
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Sekil 93. The 5:1 Apartment farkh kullamim alternatifleri
Kaynak: (MKCA, 2016)

Hareketli panel depolama gdrevinin yani sira iginde tiim tesisatlart da bulundurmaktadir.
Panelde yer alan televizyon 180 derece donebilmekte ve olusan her iki alandan da izlenme

imkan1 sunmaktadir (Sekil 94).

Sekil 94. The 5:1 Apartment televizyon hareketi
Kaynak: (MKCA, 2016)

Mekanda kullanilan hareketli 6ge ile kullanicinin istek ve ihtiyacina gore g¢esitli

fonksiyonlarin kii¢iik alanda saglanmasi miimkiin olmaktadir (Sekil 95).
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Sekil 95. The 5:1 Apartment panel hareketi
Kaynak: (MKCA, 2016)

3.2.19. Sleep and Play

Ruetemple tarafindan tasarlanan mekan, konut yapisi iginde iki katli bir odada yer
almakta ve iki kardesin oyun ve calisma alani olarak planlanmistir. Olusturulan kiip

formunun tekerlek iizerinde hareketi ile mekanda farkli konfigiirasyonlar olugsmaktadir
(Tablo 19).

Tablo 19. Sleep and Play yapi karti

Yapum Tarihi: 2016 KlsaABllglz Tekerlekli kiip ile ihtiyaca gore degistirilebilir
mekan kurgusu olugsmaktadir.
Mimar: Ruetemple

Hareketli Oge: Hareketli kiip

Hareket Tiirii: Kayma hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik- istek degisikligi

-

Sleep and play i¢ mekén Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol
goriiniimii (Tebbutt, 2014)

33 m? alanda ¢aligsma, uyku, eglenme ve gesitli fonksiyonlar1 bir arada bulunduran mekan,
cok islevli bir yapiya sahiptir. Hareketli kiip ihtiyaca bagli olarak dinlenme alani, yatak,
kanepe olabilmektedir (Sekil 96).
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Sekil 96. Hareketli kiip ile olusturulan farkh islevler
Kaynak: (Tebbutt, 2014)

3.2.20. Beyome

Kullanicilarin yasam kosullarini goz oniine alarak tasarlanan konut mekanlarindan bir
digeri Enorme Studio tarafindan tasarlanan Beyome’dur. Degisen kisisel ihtiyaglara gore
mekani degistirebilme imkani sunan tasarim, hareketi kayar hareketli duvarlar, agilip

kapanabilen ve kayabilen mobilyalar ile gergeklestirmektedir (Tablo 20).

Tablo 20. Beyome yapi karti

Kisa Bilgi: Kayar hareketli duvarlar, acilip kapanabilen ve

Yapum Tarihi: 2022 kayabilen mobilyalar ile degistirilebilen plan kurgusu.

Mimar: Enorme Studio

’ Hareketli Oge: Hareketli duvar, hareketli mobilyalar
o

) X -5 | 1)
ATP'I - 8% " | Hareket Tiirii: Katlanma, agilip kapanma hareketi
RS

) Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik- istek degisikligi-
Beyome i¢ mekén goriiniimii | g1an tasarrufu

(Ifiiguez, 2022)

Kontrol Mekanizmasi: Manuel Kontrol, otomatik kontrol

Beyome plan (Ihiguez, 2022) Beyome aksonometrik goriiniim (Ifiguez, 2022)
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Ispanya’da konutlarin %32,3'ii 65 m?nin altinda oldugu verilerine ulasan tasarimci,

tasarimi ile konut mekanini 45 m*den 90 m?'ye ¢ikarmaktadir.

Ihtiyaca gore uyarlanabilen konut, tek giyinme odas1 olan mekan iki yatak odasina ve iki
kapali ¢alisma veya ¢alisma alanina, bir oturma odasina, banyoya ve 30 m? bir mutfagi
iginde bulundurmaktadir (Sekil 97). Mekanda bulunan duvarlar, katlanir yataklar, yemek
veya c¢alisma masalari, oturma ve depolama elemanlar1 ve hareketli raflar ile
donatilmistir. Manuel veya otomatik olarak kontrol edilebilen sistem ile mekanda

esneklik saglamak hedeflenmistir (Iniguez, 2022).

Sekil 97. Beyome farkh kullamim alternatifleri
Kaynak: (Iniguez, 2022)

3.3. Boliim Sonucu

Boliim kapsaminda mekanda hareketlilik iceren yirmi adet konut projesi analiz edilmis

olup analiz sonuglar1 olusturulan tablo ile aktarilmistir (Tablo 1).
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Tablo 21. Hareketli mimarhk uygulamalarimin incelendigi konutlar

1.Schrioder House
Yapim Tarihi: 1924
Mimar: Gerrit Rietweld

Hareketli Oge: Kayan ve katlanan paneller

Hareket Tiirii: Katlanma, kayma hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel cesitlilik- istek degisikligi-
mahremiyet

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

2. Internally Rotating House
Yapim Tarihi: 1954
Mimar: Alfred Granek

Hareketli Oge: Doner platform

Hareket Tiirii: Donme hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel cesitlilik- istek degisikligi-
mahremiyet

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

3.Void Space
Yapim Tarihi: 1991
Mimar: Steven Holl

Hareketli Oge: Donebilen ve kayabilen paneller

Hareket Tiirii: Donme- kayma hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel cesitlilik- istek degisikligi-
mahremiyet-alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

4.Nine Square Grid House
Yapim Tarihi: 1997
Mimar: Shigeru Ban

Hareketli Oge: Kayan boliicii elemanlar

Hareket Tiirii: Kayma hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel cesitlilik-istek degiskenligi
Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

5.Holley Loft
Yapim Tarihi: 1997
Mimar: Hanrahan Meyer

Hareketli Oge: Kayan bolme elemanlari

Hareket Tiirii: Kayma hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel cesitlilik-istek degiskenligi
Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

6.Frontier
Yapim Tarihi: 2000
Mimar: Gerhard Kalhofer —

Hareketli Oge: Kayan déseme, tavan ve duvarlar
Hareket Tiirii: Kayma hareketi
Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik- istek degiskenligi-

Stefan Korschildgen alan tasarrufu
Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol
7.Circuit Box Hareketli Oge: Kayan donatilar

Yapim Tarihi: 2004
Mimar: Studio X Design Group

Hareket Tiirii: Kayma hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik-istek degiskenligi
alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

8.Tourne Sol
Yapim Tarihi: 2004

Mimar: Gerhard Kalhofer —
Stefan Korschildgen

Hareketli Oge: Dénen oda

Hareket Tiirii: Donme hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel cesitlilik- istek degiskenligi
Kontrol Mekanizmasi: Otomatik kontrol

9.Parenthetical House
Yapim Tarihi: 2006
Mimar: SSDArchitecture

Hareketli Oge: Hareketli perdeler

Hareket Tiirii: Katlanma, kayma, agilip kapanma ve donme
hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degisikligi-
mahremiyet-alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Manuel Kontrol, otomatik kontrol

10.Domestic Transformer
House

Yapim Tarihi: 2007
Mimar: Gary Chang

Hareketli Oge: Paneller, duvarlar

Hareket Tiirii: Kayma ve agilip kapanma hareketi
Hareketin Etkisi: Fonksiyonel gesitlilik- istek degiskenligi-
mahremiyet-alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol, otomatik kontrol
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Tablo 22. Hareketli mimarhk uygulamalarinin incelendigi konutlar (devam)

11.Tokyo Switch Apartmani
Yapim Tarihi: 2010
Mimar: Yuko Shibata

Hareketli Oge: Hareketli paneller

Hareket Tiirii: Kayma, donme hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik- istek degisikligi
Kontrol Mekanizmasi: Manuel Kontrol

12.Life Edited Apartment
Yapim Tarihi: 2012
Mimar: Graham Hill

Hareketli Oge: Hareketli panel

Hareket Tiirii: Kayma hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik- istek degisikligi-
alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol

13.Pop Up Interactive
Apartment

Yapim Tarihi: 2014

Mimar: Hyperbody Tasarim Ekibi

Hareketli Oge: Hareketli panel

Hareket Tiirii: Donme hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik- istek degisikligi-
alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Otomatik Kontrol

14.MJE House
Yapim Tarihi: 2014
Mimar: PKMN Architectures

—
P\

Hareketli Oge: Hareketli paneller

Hareket Tiirii: Katlanma, donem hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik- istek degisikligi-
alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Manuel Kontrol

15.Yo! Home

w2
Yapim Tarihi: 2014
Mimar: Simon Woodroffe

Hareketli Oge: Hareketli duvarlar

Hareket Tiirii: Katlanma, donme, agilip-kapanma
Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik- istek degisikligi-
alan tasarrufu-mahremiyet

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol, otomatik kontrol

16.Pivot Apartment
Yapim Tarihi: 2014

Mimar: Architecture Workshop
PC- Robert Garneau

Hareketli Oge: Hareketli dolap

Hareket Tiirii: Acilip-kapanma, donme

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik- istek degisikligi-
alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Manuel Kontrol

17. Triplex in Paris

Yapim Tarihi: 2015
Mimar: Studio Pan

Hareketli Oge: Hareketli panel

Hareket Tiirii: Donme- agilip kapanma

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik- istek degisikligi
Kontrol Mekanizmasi: Manuel Kontrol

18.The 5:1 Apartment
Yapim Tarihi: 2015
Mimar: MKCA

Hareketli Oge: Hareketli panel

Hareket Tiirii: Kayma hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik- istek degisikligi-
alan tasarrufu-mahremiyet

Kontrol Mekanizmasi: Manuel Kontrol

19.Sleep and Play
Yapim Tarihi: 2016

l : Mimar: Ruetemple

Hareketli Oge: Hareketli kiip

Hareket Tiirii: Kayma Hareketi

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik- istek degisikligi-
alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Manuel Kontrol

20.Beyome
Yapim Tarihi: 2022

@’\ | Mimar: Enorme Studio

Hareketli Oge: Hareketli duvar, hareketli mobilyalar
Hareket Tiirii: Katlanma, agilip kapanma

Hareketin Etkisi: Fonksiyonel degiskenlik- istek degisikligi-
alan tasarrufu

Kontrol Mekanizmasi: Manuel kontrol, otomatik kontrol
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Ele alinan konutlar yapim tarihi en eski olandan en yeni olana dogru siralanmis, zaman
icinde hareketli mimarlik uygulamalarinin evrimi gosterilmistir. Bu uygulamalar, konut

mimarisinde mekanlarin islevselligi artirmay1 hedeflemektedirler.

Incelenen mekanlar fonksiyon degisikligi, istek degisikligi, alan tasarrufu ve mahremiyet
bagliklart altinda ele alimmistir. Analiz edilen hareketli konut projelerinin timiiniin
kullanicilarin anlik beklenti ve ihtiyaglarina gore degistirilebilen mekanlar oldugu
gozlemlenmistir. Analiz edilen projelerin tamami mekanda fonksiyonel degisiklige sebep
olurken kimi fonksiyonel degisiklige ek olarak mekanda mahremiyet de saglarken kimi
ise mekanda alandan tasarruf saglayarak kiiciik alanlarda birden ¢ok fonksiyonu

barindirmaktadir.

Incelenen konutlar, hareket tiiriine gére kayma, donme, daralma genisleme, agilma
kapanma, katlanma ve gerilme hareketi olarak alti farkli baslikta siniflandirilmistir.
Incelenen mekanlarda gerilme ve daralma-genisleme hareketi gerceklestiren yap1 elemani

bulunmazken, en yaygin kullanilan hareket tliriiniin kayma hareketi oldugu goriilmiistiir.

Mekanda hareketli sistemler, manuel veya otomatik olarak kontrol edilebilmektedir.
Incelenen mekanlarda yaygin olarak sistemin kullanici tarafindan dogrudan yonetildigi
bir kontrol yéntemi olan manuel kontrol sistemi kullanilmustir. Iki adet konut tamamen
otomatik olarak kontrol edilirken dort adet konut ise hem manuel hem otomatik olarak
kontrol edilebilmektedir.
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4. SONUC

Insan, siirekli degisen cevresiyle etkilesim halinde olan bir varlik olarak, zamanla artan
deneyimlere ve bilgi birikimine bagh olarak aliskanliklarimi  siirekli  olarak
degistirmektedir. Bu degisim siirecinde, mimari yapilarin bu degisimden en ¢ok etkilenen

0ge oldugu goriilmektedir.

Hareketin mimariye entegrasyonunu anlamak adina hareket-mekan iliskisi alt1 baslikta
incelenmistir. Inceleme sonucunda, hareketin mekan ve kullanici ile etkilesimini artiran
bir faktor oldugu tespit edilmistir. Hareketli mimari tarihgesi, hareketli elemanlarin

giliniimiizdeki sistemlerin temelini olugturdugunu gdstermistir.

Hareketli mimarlik uygulamalarinin incelenmesi sonucunda, mimari yap1 tasarimlarinda
siklikla kullanilan hareket tiirleri belirlenmistir. Kayma, acilip kapanma ve donme
hareketleri 6n plana g¢ikarken, daralma-genigleme, katlanma ve gerilme hareketlerinin
daha cok yapi1 elemanlar1 iizerinde yogunlastigi goriilmiistiir. Bu hareket tiirlerinin
tasarim tercihleri, teknik uygulanabilirlik, maliyet faktorleri ve mekéanin ihtiyaglar1 gibi

cesitli etmenlere bagl olarak belirlendigi saptanmistir.

Boliim ii¢ kapsaminda, hareketli elemanlar bulundurarak mekanda hareketin saglandigi
mimari projeler secilmis ve incelenmistir. Projelerde ilk olarak mekanda hangi hareketli
ogenin kullanim ile mekan hareketinin saglandigi konusu incelenmistir. Incelemeler
sonucunda projelerinin ¢ogunda hareketli panel kullanilarak mekéanda hareketin
saglandig1 tespit edilmistir. Paneller, ilk incelenen projelerde mekanda fonksiyonu
degistiren boliicii eleman olarak kullanilirken siire¢ icinde geliserek iginde bircok
fonksiyon bulunduran depolama ve tesisat paneli haline geldigi gozlenmistir. Panellerin
zamanla depolama ve tesisat gibi ¢coklu fonksiyonlar barindirmasi, mekanin kullanimini
daha pratik hale getirmistir. Boylece tasarimcilarin mekanin ig¢indeki islevselligi artirma

yoniinde bir evrim gosterdiklerini gostermektedir.

Ele alinan konutlarda en ¢ok goriilen hareket kayma hareketidir. Incelenen mekanlarda
gerilme ve daralma-genisleme hareketini gergeklestiren yap1 elemanlarinin bulunmamasi,
tasarlanan mimari Ogelerin genellikle kayma hareketini benimsedigini ortaya
koymaktadir. Kayma hareketi, teknik olarak daha kolay uygulanabilir bir hareket tiiriidiir.

Yatay veya dikey eksende yapi elemanlarinin kaymasi, genellikle daha basit
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mekanizmalar ve malzemelerle gerceklestirilebilir. Gerilme ve daralma-genisleme

hareketleri, malzeme 6zelliklerinden kaynaklanan teknik zorluklari igermektedir.

Secilen projeler daha sonra hareketin mekandaki etkisi basligi altinda incelenmistir.
Inceleme sonucunda tiim projelerde, hareketin kullanicinin ihtiyacina ve beklentisindeki
degisime bagli olarak kullanildig1 ve tamaminda mekanda fonksiyonel degisikligi neden
oldugu tespit edilmistir. Projelerdeki hareketin, kullanicinin ihtiyaglarina ve
beklentilerine uyum saglama amacini yansitmasi, tasarimlarin kullanic1 merkezli
oldugunu gostermektedir. Hareketin tiim projelerde mekanin fonksiyonunu degistirmesi,
mekanlarin sadece bir amaca hizmet etmek yerine, zaman i¢inde farkl: ihtiyaglara cevap
verebilen alanlar haline gelmesini saglamistir. Boylece mekan, kullanicinin degisen
yasam tarzlarina uyum saglamakta ve kullanict memnuniyetini artirmaktadir. Konutlarda,
hareketin kiiciik alanlara sahip mekéanlarda alandan tasarruf saglama amaci ile
gerceklestirildigi tespit edilmistir. Incelenen konutlarda hareketli 6geler bazi yapilarda
mahremiyeti yok ederken bazi konutlarda ise hareketli elemanlar sayesinde mahremiyet

saglanmistir.

Hareketli 6ge bulunduran projeler zaman ig¢indeki gelisimini gérmek amaciyla tarihsel
sira ile incelenmistir. Segilen projelerin hareketin mekanda olusturdugu etki incelendikten
sonra kontrol mekanizmalar1 incelenmistir. Inceleme sonucunda 2000°1i yillardan &nce
yapilmis olan projelerde herhangi bir otomatik kontrol sistemi bulunmamaktadir. Bu
tarihe kadar olan yapilarin tamami manuel kontrol ile hareket edebilen hareketli
elemanlardan olusmaktadir. Bu durum, o donemdeki teknolojik imkanlarin siirh
oldugunu ve otomatik kontrol sistemlerinin heniiz yaygin olarak kullanilmadigim
gostermektedir. 2000 yilindan sonra yapilmis olan projelerde kontrol sisteminin gelisim
gostererek mekanda bilgisayar veya telefon uygulamasi ile kontrol edilebilen otomatik
sistemlerin kullanildig1 tespit edilmistir. Otomatik kontrol sayesinde kullanicilar,
mekanin hareketini daha kolay ve 6zellestirilebilir bir sekilde yonetebilmektedir. Bu
durum mimari projelerin kullanict odakli ve kisisellestirilebilir hale geldigini
gostermektedir. Bilgisayar ve telefon uygulamalari araciligiyla kontrol edilebilen
otomatik sistemlerin kullaniminin artmasi, teknolojinin mimari alandaki etkisini
gelisimini  yansitmaktadir. Manuel kontrol sistemlerine gore daha hassas ve

programlanabilir bir yap1 sunan otomatik kontrol sistemi ile mekanin hareketi daha
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verimli bir sekilde saglanmistir. Fakat otomatik sistemlerin mekanda kullanilmaya

baslanmasi ile maliyet artis1 ve bakim gereksinimi ihtiyaci artmaktadir.

Tim bu veriler 1518inda, hareketlilik iceren mimari projeler, degisebilir 6zellikleri
sayesinde fonksiyonel ¢oziimler liretmektedir. Hareketli elemanlar, tasarim o6zellikleri
veya fonksiyonlariyla birbirinden farkli ve c¢esitli kullanim senaryolarina uyum
saglayabilmektedir. Bu 0Ogelerin ¢ok yonlii ve degisken olmalari, kullanicilarin
ihtiyaclarina gore mekani sekillendirmede ve kisisellestirmede esneklik sunmaktadir.
Hareketlilik igeren mimari projeler, fonksiyonel degiskenlik, alan tasarrufu, mahremiyet
gibi ozelliklerle kullanicilarin beklentilerine, isteklerine, yasamlarindaki degisime cevap

verebilmektedir.

Sonug olarak, hareketlilik iceren mimari projeler, ¢esitlilik, fonksiyonellik ve kullanict
odaklilik gibi 6zellikleriyle dikkat ¢cekmektedir. Bu projeler, mimari tasarimin evrimi
acisindan O6nem arz etmekte ve degisen ihtiyaglara uyum saglama potansiyeli
sunmaktadir. Tasarimcilar, bu projelerin kullanimimi kolaylastiracak ve maliyetini
diisiirecek  c¢oziimler {izerinde c¢alisarak hareketli mimarlik uygulamalarinin
sekillenmesine katkida bulunmalidir. Teknolojik gelismelerle birlikte hareketlilik igeren

mimari projelerin daha yaygin hale gelmesi beklenmektedir.
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